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付属品  

  １．電 源 ハーネス 

  ２．ＣＤ 

  ・ハードウェアマニュアル 

  ・回 路 図  

  ・ユーザー登 録  

 

 

取り扱い上の注意  

  ・定 格 を超 える電 源を加 えないで下 さい。  

  ・異 常 な発 熱 や発 煙 、発 火 等 があった場 合 には直 ちに電 源 を切 ってください。  

  ・人 命 に関 わる製 品には使 用 しないで下 さい。  

  ・製 品 仕 様 および外 観 は予 告 なく変 更 することがあります。  

 

 

保証期間  

    本 製 品 の保 証 期 間 はお買 い上 げから１年 間 です。 

    製 品 出 荷 検 査 は最 善 を尽 くしておりますが、万 一 、製 品 の初 期 不 良 の場 合 は、新 品 交 換 にて対 応 いたします。  

    ただし、不 良 解 析 は致 しませんのでご了 承 願 います。  

    この保 証 は最 初 のご購 入 者 ご本 人 にのみ適 用 され、お客 様 が転 売 、貸 し出 しされた第 三 者 には適 用 されません。  

    また、保 証 期 間 においても以 下 の場 合 は有 料 修 理 となります。  

  ・火 災 、地 震 、その他 の天 災 地 変 および異 常 電 圧 による故 障 、損 傷  

  ・誤 用 、乱 用 および取 り扱 いの不 良 による故 障 ，損 傷  

  ・お客 様 による修 理 、改 造 による故 障 、損 傷  

 

 

製品サポート 

    本 製 品 のサポート期 間 はお買 い上 げから１年 間 です。  

    製 品 サポートについては、E メールでのみ受 け付 けております。   

    以 下 の内 容 に該 当するお問 い合 わせにつきましては受 け付 けておりませんのでご了 承 願 います。  

  ・本 基 板 の各 ＩＣの仕 様 、回 路 構 成 およびユーザ回 路の設 計 方 法 等 に関 するご質 問  

  ・他 社 メーカーのツール類 に関 するご質 問  

  ・その他 、本 製 品 の仕 様 範 囲 外 のご質 問  

    サポート外 で調 査 等 をご希 望 の場 合 は、ご相 談 により有 償 で承 ります。  
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免責  

    弊 社 は、お客 様 の損 害 について下 記 に該 当 する損害 も含 め、一 切 その責 任 を負 わないものとします。  

      ・直 接 損 害 およびお客 様 の得 るであろう利 益 の損 失 もしくはその他 の間 接 的 な損 害 または付 随 的 損 害  

      ・お客 様 または第 三 者 の故 意 または過 失 、あるいは不 可 抗 力 により発 生 した損 害  

      ・高 度 医 療 機 器 、軍 事 機 器 、原 子 力 機 器 、宇 宙 航 空 関 連 機 器 、人 命 に関 わる機 器 や高 度 の信 頼 性 ・安 全 性  

       が要 求 される機 器 、長 時 間 連 続 して稼 動 させる機 器 に使 用 したことによる損 害  

      ・第 三 者 の著 作 権 、特 許 権 、実 用 新 案 権 、意 匠 権 、回 路 配 置 利 用 権 、商 標 その他 の知 的 財 産 権 および  

       その他 の権 利 侵 害 に基 づき生 じた損 害  

      ・輸 出 規 制 の違 反 または取 扱 いに起 因 する損 害  

 

 

参考資料  

  ・「Ｓ７Ｇ２ ユーザーズマニュアル：マイクロコントローラ」  ルネサス エレクトロニクス株 式 会 社  

  ・「Ｓ３Ａ７ ユーザーズマニュアル：マイクロコントローラ」 ルネサス エレクトロニクス株 式 会 社  

  ・「MP-Ｓ７Ｇ２-01 ハードウェアマニュアル」 エーワン株式 会 社  

  ・「MP-Ｓ３Ａ７-01 ハードウェアマニュアル」 エーワン株 式 会 社  

  ・「Ｒｅｎｅｓａｓ  Ｓ７Ｇ２用 サンプル（ｅ２ｓｔｕｄｉｏ－ＧＣＣベアメタル版 ）の説 明 」  エーワン株 式 会 社  

  ・「Ｒｅｎｅｓａｓ  Ｓ７Ｇ２用 サンプル（ＥＷＡＲＭ－ＩＣＣベアメタル版 ）の説 明 」  エーワン株 式 会 社  

  ・「Ｒｅｎｅｓａｓ  Ｓ３Ａ７用 サンプル（ｅ２ｓｔｕｄｉｏ－ＧＣＣベアメタル版 ）の説 明 」  エーワン株 式 会 社  

  ・「Ｒｅｎｅｓａｓ  Ｓ３Ａ７用 サンプル（ＥＷＡＲＭ－ＩＣＣベアメタル版 ）の説 明 」  エーワン株 式 会 社  

 

 

商標  

  ・Ｒｅｎｅｓａｓ  ＳｙｎｅｒｇｙＴＭ およびＳ７Ｇ２、Ｓ３Ａ７は、ルネサス エレクトロニクス株 式 会 社 の登 録 商 標 、または 

      商 品 名 です。 

  ・その他 の会 社 名 、製 品 名 は、各 社 の登 録 商 標 または商 標 です。  
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1. 概要  

   ・EV-SYNERGY-01 は当 社 製 マイコンボード(MP-S7G2-01 および MP-S3A7-01)の評 価 用 ボードです。 

   ・ブラシレスモータドライバ I/F、CAN I/F、RS232C I/F、MikroBUS I/F、PMOD I/F（３個 ）、タッチパネル付 きカラー 

    グラフィック液 晶  I/F、キャラクタ液 晶 、デバッグ用 LED,SW、NMI 用 スイッチ、RESET 用 スイッチを搭 載 しています .。 

   ・タッチパネル付 きグラフィック液 晶  I/F は MP-S7G2-01 専 用 機 能 です。  

   ・キャラクタ液 晶  I/F は MP-S3A7-01 専 用 機 能 です。（PMOD-D1,D2 経 由 で接 続 します） 
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2. 特長  

2.1.  ブラシレスモータドライバ I/F 

・EBD-223741-MC512(シチズン千 葉 精 密 株 式 会 社 )を想 定 したブラシレスモータドライバ I/F を搭 載 しています。 

・モータ駆 動 信 号 出 力 、ホール IC 入 力 、エンコーダ入 力 、モータ駆 動 電 流 計 測 回 路 を搭 載 しています。 

 

2.2.  CAN I/F 

・CAN トランシーバ(SN65HVD256：TI)を搭 載 しています。 

・S7G2、S3A7 に内 蔵 の CAN ch0 を使 用 しての CAN 送 受 信 が可 能 です。 

 

2.3.  タッチパネル付 カラーグラフィック液 晶  

・MP-S7G2-01 専 用 機 能 です。 

・カラーラフィック液 晶 表 示 は S7G2 マイコンに内 臓 のグラフィック LCD コントローラ（GLCDC）０を使 用 します。 

・タッチパネルは S7G2 に内 蔵 の I2C バスインタフェース チャネル 2 を使 用 します。 

・タッチパネル付 カラーグラフィック液 晶 は AMPIRE 製 AM320240LFTMQW-TD4H-I を接 続 して評 価 しました。  

       ［AM320240LFTMQW-TD4H-I 概 要 ］  

LCD 電 源  3.3V 

バックライト電 源  9.9V 

サイズ 3.5 インチ  

解 像 度  320（RGB565）×240 

タッチパネル 静 電 容 量 式  

タッチパネル I/F I2C 

 

2.4.  キャラクタ液 晶  I/F 

・MP-S3A7-01 専 用 機 能 です。  

・PMOD-D1,D2 用 キャラクタ液 晶 （PmodCLP：DIGILENT 製 ）を接 続 して評 価 しました。 

 

2.5.  RS232C I/F 

・S7G2/S3A7 マイコンに内 蔵 の SCI ch2 を RS232C 変 換 後 DSUB9 ピンコネクタへ接 続 されています。 

 

2.6.  Ｍ ikroBUS I/F 

・MikroBUS I/F を１回 路 搭 載 しています。 

 

2.7.  PMOD I/F 

・PMOD I/F を３回 路 (PMOD-A～PMOD-C)搭 載 しています。 

 

2.8.  デバッグ用 LED,SW 

・デバッグ入 力 用 のトグルスイッチを 4 個 、デバッグ出 力用 の LED を 4 個 搭 載 しています。 

・マイコンボード（MP-S7G2-01／MP-S3A7-01）ボード上 のマイコンポートより制 御 します。 
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2.9.  NMI 用 スイッチ  

・NMI 信 号 の入 力 用 タクタイルスイッチを搭 載 しています。 
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3. 仕様概要  
 

機 能  仕 様  

ブラシレスモータドライバ  

I/F 

EBD-223741-MC512(シチズン千 葉 精 密 株 式 会 社 )の接 続 が可 能 。  

モータ駆 動 信 号 出 力 、ホール IC 入 力 、エンコーダ入 力 、モータ駆 動 電 流 計 測 回 路  

を搭 載 。 

CAN I/F マイコン内 蔵 CAN インターフェースを使 用 。 

CAN トランシーバ：SN65HVD256(TI)  

NH3 ピンコネクタ：B3P-SHF-1AA(日 圧 ) 

タッチパネル付  

カラーグラフィック液 晶  

I/F 

MP-S7G2-01 専 用 機 能 。  

マイコン内 蔵 グラフィックＬＣＤコントローラ（ＧＬＣＤＣ）を使用 。 

タッチパネルはマイコン内 蔵 I2C バスインタフェース チャネル 2 を使 用 。 

AM320240LFTMQW-TD4H-I（AMPIRE 製 ）の接 続 が可 能 。 

キャラクタ液 晶  I/F MP-S3A7-01 専 用 機 能 。  

キャラクタ液 晶 （PmodCLP：DIGILENT 製 ）の接 続 が可 能 。 

RS232C I/F マイコンボードの SCI（ch2）信 号 を RS232C 変 換 後 DSUB9 ピンコネクタへ接 続 。 

MikroBUS I/F  MikroBUS I/F を搭 載 しています。 

PMOD I/F PMOD I/F を 3 回 路 (PMOD-A～PMOD-C)搭 載 しています。 

スイッチ  NMI 用 タクタイルスイッチ  1 個  

RESET 用 タクタイルスイッチ  1 個  

デバッグ用トグルスイッチ  4 個  

LED デバッグ用 LED 4 個  

電 源  DC5V±5% 

DC12V±5% (モータ用 電 源 ) 

消 費 電 流  電 源 電 圧 5V   ：Ｔｙｐ 約 ５０ｍＡ 

    MP-S7G2-01 ボード デモソフト動 作 時  

使 用 条 件  温 度 0℃～60℃（結 露 なき事 ）  

寸 法  240×170ｍｍ 
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4. 外観図  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

240 

170 

CN16,17、CN19,20 
(LCD 渡 しｺﾈｸﾀ) 

CN9 
(PMOD-B) 

CN3 
(電 源 5V) 

CN4 
(ﾓｰﾀ用 電 源 12V/24V)  

CN5 
(ﾓｰﾀ駆 動 出 力 )  

CN6 
(ﾎｰﾙｾﾝｻ入 力 )  

CN10 
(PMOD-C) 

CN8 
(PMOD-A) 
 

CN7 
(ｴﾝｺｰﾀﾞ入 力 ) 

CN12 
(CAN) 

CN21 
(ｶﾗｰ LCD 用 ) 

ﾃﾞﾊﾞｯｸﾞ用  
ｽｲｯﾁ、LED 
、 

JP7 
(CAN 終 端 )  

JP4～6 
(ｴﾝｺｰﾀﾞ終 端 ) 

S7J2,S7J2 
拡 張 ｺﾈｸﾀ  

RESET、NMI 用  
ｽｲｯﾁ 

CN11 
(MikroBUS)  

CN13 
(RS232C) 

CN14,15 
(PMOD-D1,D2) 

CN18 
(TP 用 )  

S3J2,S3J2 
拡 張 ｺﾈｸﾀ  

CN1 
(S7 用 未 使 用 ﾋﾟﾝ 
 引 出 しｺﾈｸﾀ) 

CN2 
(S3 用 未 使 用 ﾋﾟﾝ 
 引 出 しｺﾈｸﾀ) 
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5. ブロック図  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

基 板 上 のデバイスおよび制 御 回 路  

コネクタ 

CN3 

DC5V 

● 

NMI SW 

 

DC5V 
DCDC 

(絶 縁 )  

REG 

80pin×4 

CN4 

ﾓｰﾀ電 源  

ﾌﾞﾗｼﾚｽﾓｰﾀﾄﾞﾗｲﾊﾞ I/F 

ﾓｰﾀ  

ﾄﾞﾗｲﾊﾞ 

電 流 ｾﾝｽ 

回 路  

ｴﾝｺｰﾀﾞ 

入 力  

ﾎｰﾙ IC 

入 力  

CN5 

モータ駆 動 信 号  

出 力  

CN6 

ホール IC 入 力  

CN7 

エンコーダ入 力  

CAN 

ﾄﾞﾗｲﾊﾞ･ﾚｼｰﾊﾞ 

バ 

CN12 

CAN 

CN18,21    注 ．１ 

TP、ｸﾞﾗﾌｨｯｸ LCD 

CN8 

PMOD-A 

ﾃﾞﾊﾞｯｸﾞ用  

ｽｲｯﾁ、LED 

● 

RESET SW 

DC12V 

ISO5V 

CN13 

DSUB9P 

CN10 

PMOD-C 

CN9 

PMOD-B 

CN11 

MikroBUS 

MOT_V 

RS232C 

ﾄﾞﾗｲﾊﾞ･ﾚｼｰﾊﾞ 

S7J1、S7J2 

S3J1,S3J2 

ﾏｲｺﾝﾎﾞｰﾄﾞ接 続 ｺﾈｸﾀ 

CN1       注 ．１ 

S7G2 用 未 使 用 ﾋﾟﾝ  

引 出 しｺﾈｸﾀ  

CN14,15    注 ．2 

PMOD-D1,D2 

(ｷｬﾗｸﾀ LCD)  

 

CN2       注 ．2 

S3A7 用 未 使 用 ﾋﾟﾝ  

引 出 しｺﾈｸﾀ  

注 ．１ S7G2 専 用 機 能  

注 ．2 S3A7 専 用 機 能  
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6. ＭＰ－Ｓ７Ｇ２－０１ボード用  Ｉ／Ｏ割付け 

6.1.  ポート０ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P000  P001  P002  P003  P004  P005  P006  P007  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  A N000/ 

IVCMP2  

A N001/ 

IVCMP2  

A N002/ 

IVCMP2  

PGAV SS000  AN100/  

IVCMP2  

AN101/  

IVCMP2  

AN102/  

IVCMP2  

PGAV SS100  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  IRQ6-DS  IRQ7-DS  IRQ8-DS   I RQ9-DS I RQ10-DS IRQ11-DS   

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A12 J2-B12 J2-A13 J2-B13 J2-A14 J2-B14 J2-A15 J2-B15 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ     CN1-5    CN1-6  CN1-7  

備 考  ﾓｰﾀ電 流  

U 相  

ﾓｰﾀ電 流  

V 相  

ﾓｰﾀ電 流  

W 相  

 LCD  

TP I NT  

M ik roBUS  

( 15 )  

  

 

 

 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P008  P009  P010  －  －  －  P014  P015  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i-

Z/JTAG/  

SWD  

H i-Z  I O  I O  －  －  －  H i-Z  H i-Z  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  AN003  AN004  AN103  －  －  －  AN005/  

AN105/  

DA0 / 

IVREF3  

A N006/ 

AN106/  

DA1/  

IVCMP1  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  I RQ12-DS IRQ13-DS  IRQ14-DS  －  －  －   IRQ13  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A16 J2-B16 J2-A17 －  －  －  J2-A18 J2-B18 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ     －  －  －    

備 考  PMOD-C(7 )  PMOD-C(9 )  PMOD-

C(10 ) 

－  －  －  LE D  M ik roBUS  

( 1 )  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  

 

※注  

P000～P007 は、入 力 専 用 。  
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6.2.  ポート１ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P100  P101  P102  P103  P104  P105  P106  P107  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  I O  I O  I O  

00001b AGT  AGT IO0 _A  AGTE E0  AGTO0  －  －  －  －  －  

0 0010b GPT  GTETRGA_A  GTETRGB_ A  GTOWLO_A  GTOWUP_A  GTETRGB_ B  GTETRGA_C  －  －  

0 0011b GPT  －  －  GT IOC2B_A  GT IOC2A_A  －  －  GT IOC8B_A  GT IOC8A_A  

00100b SC I  RXD0 _A/  

M ISO0 _A/  

SCL0 _A  

TXD0 _A/  

MOSI0 _A/  

SDA0 _A  

SCK0 _A  CTS0 _RTS0 _

A/  

SS0 _A  

RXD8 _A/  

M ISO8 _A/  

SCL8 _A  

TXD8 _A/  

MOSI8 _A/  

SDA8 _A  

SCK8 _A  CTS8 _RTS8 _

A/  

SS8 _A  

00101b SC I  SCK1 _A  CTS1 _RTS1 _  

A/SS1 _A  

－  －  －  －  －  －  

0 0110b SP I  M ISOA_ A  MO SIA _ A  R SPC KA_A  S S LA0 _A  SS LA1 _A  SS LA2 _A  SS LA3 _A  －  

0 0111b I IC  SCL1 _B  SDA1 _B  －  －  －  －  －  －  

0 1000b K INT  KR00  KR01  KR02  KR03  KR04  KR05  KR06  KR07  

01010b CAC/ADC12  －  －  ADTRG0 _A  －  －  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  D00/DQ00  D01/DQ01  D02/DQ02  D03/DQ03  D04/DQ04  D05/DQ05  D06/DQ06  D07/DQ07  

11001b GLC DC  LCD_  

EXTC LK_A  

LCD_  

CLK_A  

LCD_  

TCON0 _A  

LCD_  

TCON1 _A  

LCD_  

TCON2 _A  

LCD_  

TCON3 _A  

LCD_  

DATA00 _A  

LCD_  

DATA01 _A  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ          

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  IRQ2  IRQ1    IRQ1  IRQ0    

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A32 J1-B32 J1-A33 J1-B33 J1-A34 J1-B34 J1-A35 J1-B35 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  PM OD - B(3 )/  

PM OD - C (3 )/  

M ik ro BUS (5 )/  

LCD  

PM OD - B(2 )/  

PM OD - C (2 )/  

M ik ro BUS (6 )/  

LCD  

PM OD - B(4 )/  

PM OD - C (4 )/  

M ik o B US (4 )/  

LCD  

PMOD-B(1 )  PMOD-B(7 )  PMOD-B(8 )  PMOD-B(9 )  PMOD-B(10 )  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P108  P109  P110  P111  P112  P113  P114  P115  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

TM S/SWDIO  T DO /SWO T DI  H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  I O  

00010b GPT  －  GTOVU P_A  GTOVLO_A  －  －  －  －  －  

0 0011b GPT  GT IOC0B_A  GT IOC1A_A  GT IOC1B_A  GT IOC3A_A  GT IOC3B_A  －  －  －  

0 0100b SC I  －  －  CTS2 _RTS2 _  

B/SS2 _B  

SCK2 _B  TXD2 _B/  

MOSI2 _B/  

SDA2 _B  

RXD2 _B/  

M ISO2 _B/  

SCL2 _B  

－  －  

0 0101b SC I  CTS9 _RTS9 _  

B/SS9 _B  

T XD9 _ B/ 

MOSI9 _B/  

SDA9 _B  

R XD9 _B / 

M ISO9 _B/  

SCL9 _B  

SCK9 _B  －  －  －  －  

0 0110b SP I  SS LB0 _B  MOSIB_B  M ISOB_B  RSPCK B_B  －  －  －  －  

0 1001b CLK OU T/  

ACM PHS / R TC  

－  CLKOUT_ B  VCOUT  －  －  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  －  －  －  A05  A04  A03  A02  A01  

10000b CAN －  CTX1 _A  CRX1 _A  －  －  －  －  －  

1 0010b SSI  －  －  －  －  SS I SCK0 _B  SSIWS0 _ B  SSIR XD0 _B  SSIT XD0 _B  

11001b GLC DC  －  －  －  LCD_  

DATA12 _A  

LCD_  

DATA11 _A  

LCD_  

DATA10 _A  

LCD_  

DATA09 _A  

LCD_  

DATA08 _A  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ          

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ    IRQ3  IRQ4      

拡 張 ｺﾈｸﾀ     J1-B3６  J1-A37 J1-B37 J1-A38 J1-B38 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ     CN1-8  CN1-9  CN1-10    

備 考  JTAG JTAG/  

SC I ﾌ ﾞｰﾄ  

JTAG/  

SC I ﾌ ﾞｰﾄ  

   PMOD-C(1 )  PMOD-C(8 )  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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6.3.  ポート２ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P200  P201  P202  P203  P204  P205  P206  P207  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  I O  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  

00001b AGT  －  －  －  －  AGT IO1  AGTO1  －  －  

0 0010b GPT  －  －  －  －  GT IW _A  GT IV _A  GT IU_A  －  

0 0011b GPT  －  －  GT IOC5B_A  GT IOC5A_A  GT IOC4B_B  GT IOC4A_B  －  －  

0 0100b SC I  －  －  SCK2 _A  CTS2 _RTS2 _  

A/SS2 _A  

SCK4 _A  TXD4 _A/  

MOSI4 _A/  

SDA4 _A  

RXD4 _A/  

M ISO4 _A/  

SCL4 _A  

－  

0 0101b SC I  －  －  R XD9 _A / 

M ISO9 _A/  

SC L9 _ A  

T XD9 _ A/ 

MOSI9 _A/  

S DA9 _ A  

SCK9 _A  CTS9 _RTS9 _  

A/SS9 _A  

－  －  

0 0110b SP I  －  －  M ISOB _A  MO SIB _A  R SPC KB_A  SS LB0 _A  SS LB1 _A  SS LB2 _A  

00111b I IC  －  －  －  －  SCL0 _B  SC L1 _ A  S DA1 _ A  －  

0 1001b CLK OU T/  

ACM PHS / R TC  

－  －  －  －  －  CLKOUT_ A  －  －  

0 1010b CAC/ADC12  －  －  －  －  CACREF_A  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  －  －  WR1/BC1  A19  A18  A16  WAIT  A17  

01100b CTSU  －  －  －  TSCAP_B  TS00  TSCAP_A  TS01  TS02  

10000b CAN －  －  CRX0 _A  CTX0 _A  －  －  －  －  

1 0010b SSI  －  －  －  －  SS I SCK1 _A  SSIWS1 _A  SSI DATA1 _A  －  

1 0011b USBFS  －  －  －  －  USB_OVRCU  

RB_A-DS  

USB_OVRCU  

RA_A-DS  

USB_  

VBUS EN_A  

－  

1 0101b SDH I  －  －  SD0DA T6  SD0DA T5  SD0DA T4  SD0DA T3  SD0DA T2  －  

1 0110b ETHERC  －  －  ET0 _ERX D2  ET0 _COL  ET0 _RX_DV  ET0 _WOL  ET0 _ L I NK S T A  －  

1 0111b ETHERC  －  －  －  －  －  ET0 _WOL  ET0 _ L I NK S T A  －  

1 1001b GLC DC  －  －  LCD _ TCO N3 _ B  －  －  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ          

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  NM I   IRQ3-DS  IRQ2-DS   IRQ1-DS  IRQ0-DS   

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A4  J1-B4  J1-A5  J1-B5  J1-A6    J1-B17 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ   CN1-11       CN1-12  

備 考  NM I  SW  MD PMOD-A(3 ) /  

M ik roBUS  

( 12 )o r ( 1 4 )  

PMOD-A(2 ) /  

M ik roBUS  

( 11 )o r ( 1 3 )  

PMOD-A(4 )  E2P ROM  

(MAC ｱﾄ ﾞ ﾚｽ )  

E2P ROM  

(MAC ｱﾄ ﾞ ﾚｽ )  

ﾃﾞﾊ ﾞｯｸ ﾞ LE D  

（ 評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞ

へ 兼 用 接 続 ）  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
 

※注  P200 は、入 力 専 用 。  
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6.4.  ポート３ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P300  P301  P302  P303  P304  P305  P306  P307  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

TC K/ 

SWCLK  

H i-Z  H i-Z  I O  H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  

00010b GPT  －  GTOU LO_A  GTOUU P_A  －  －  －  －  －  

0 0011b GPT  GT IOC0A_A  GT IOC4B_A  GT IOC4A_A  GT IOC7B_A  GT IOC7A_A  －  －  －  

0 0100b SC I  －  R XD2 _A / 

M ISO2 _A/  

SCL2 _A  

T XD2 _ A/ 

MOSI2 _A/  

SDA2 _A  

－  RXD6 _A/  

M ISO6 _A / 

SCL6 _A  

TXD6 _A/  

MO SI6 _A / 

SDA6 _A  

SC K6 _A  CTS6 _RTS6 _  

A/SS6 _A  

00110b SP I  SS LB1 _B  SS LB2 _B  SS LB3 _B  －  －  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  －  A06  A07  A08  A09  A10  A11  A12  

11001b GLC DC  －  LCD_ DATA  

13 _A  

LCD_ DATA  

14 _A  

LCD_ DATA  

15 _A  

LCD_ DATA  

16 _A  

LCD_ DATA  

17 _A  

LCD_ DATA  

18 _A  

LCD_ DATA  

19 _A  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ          

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ   IRQ6  IRQ5   IRQ9  IRQ8    

拡 張 ｺﾈｸﾀ   J1-B13 J1-A14 J1-B14     

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ     CN1-13      

備 考  JTAG SC I  

（ 切 替 えで  

評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞへ

接 続 ）  

SC I  

（ 切 替 えで  

評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞへ

接 続 ）  

ﾃﾞﾊ ﾞｯｸ ﾞ LE D  

（ 評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞ

へ 兼 用 接 続 ）  

FRAM/  

F lashROM  

FRAM/  

F lashROM 

FRAM/  

F lashROM 

F lashROM 

(CS)  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P308  P309  P310  P311  P312  P313  P314  P315  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

I O  I O  I O  I O  I O  H i-Z  H i-Z  H i-Z  

01011b ﾊﾞｽ  A13  A14  A15  CS2/RAS CS3/CAS A20  A21  A22  

10101b SDH I  －  －  －  －  －  SD0DA T7  －  －  

1 0110 ETHERC  －  －  －  －  －  ET0 _ERX D3  －  －  

1 1001b GLC DC  LCD_TCO N  

20 _B  

LCD_TCO N  

21 _B 

LCD_TCO N  

22 _B  

LCD_TCO N  

23 _B  

－  LC D_TCON 

2 _B  

LC D_TCON 

1 _B  

LC D_TCON 

0 _B  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －   －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  IRQ3  IRQ2  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  －  J1-B15 J1-A16 J1-B16 J1-A17 J1-B17 J1-A18 J1-B18 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  FRAM 

(CS)  

PMOD-A(1 )  PMOD-A(8 )  LCD  

(RST)  

LCD  

(ﾊﾞｯｸﾗｲﾄ  

ON/OFF )  

LCD  

(DE)  

LCD  

(HSYNC)  

LCD  

(VSYNC)  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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6.5.  ポート４ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P400  P401  P402  P403  P404  P405  P406  P407  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

I O  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  

00010b GPT  －  GTETRGA_ B  －  －  －  －  －  －  

0 0011b GPT  GT IOC6A_A  GT IOC6B_A  －  GT IOC3A_B  GT IOC3B_B  GT IOC1A_B  GT IOC1B_B   

0 0100b SC I  SCK4 _B  CTS4 _RTS4 _  

B/SS4 _B  

－  －  －  －  －  CTS4 _RTS4 _  

A/SS4A  

00101b SC I  SCK7 _A  TXD7 _A/  

MOSI7 _A/  

SDA7 _A  

RXD7 _A/  

M ISO7 _A/  

SCL7 _A  

CTS7 _RTS7 _  

A/SS7 _A  

－  －  －  －  

0 0110b SP I  －  －  －  －  －  －  －  SS LB3 _A  

00111b I IC  SCL0 _A  SDA0 _A  －  －  －  －  －  SDA0 _B  

01001b CLK OU T/  

ACM PHS / R TC  

－  －  －  －  －  －  －  RTCOUT 

01010b CAC/ADC12  ADTRG1 _B  －  －  －  －  －  －  ADTRG0 _B  

01100b CTSU  －  －  －  －  －  －  －  TS03  

10000b CAN －  CT X0 _B  CR X0 _B  －  －  －  －  －  

1 0010b SSI  AUD IO _CLK  －  －  SS I SCK0 _A  SSIWS0 _A  SSIT XD0 _A  SSIR XD0 _A  －  

1 0011b USBFS  －  －  －  －  －  －  －  U SB_ VBU S 

10110b ETHERC  ET1 _TX_CLK  ET0 _MDC  ET0 _MDIO  ET1 _MDC  ET1 _MDIO  ET1 _TX_E N  

  

ET1 _RX_ER  ET0 _EXO UT  

10111b ETHERC  －  ET0 _MDC  ET0 _MDIO  E T1 _MDC  E T1 _MD IO  RM I I1 _T XD _  

E N 

RM I I1 _T XD1  ET0 _EXO UT  

11000b PDC  －  －  －  PI XD7  PI XD6  PI XD5  PI XD4  －  

Don’ t  c a re  AGT/RTC －  －  AGT IO0 _B/  

AGT IO1 _B/  

RTC IC0  

AGT IO0 _C/  

AGT IO1 _C/  

RTC IC1  

RTC IC2  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ          

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  IRQ0  IRQ5-DS  IRQ4-DS       

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A4  J2-B4  J2-A5       

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  CAN 

(OE)  

CAN CAN LAN  LAN  LAN  LAN  USB  

Func t ion  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P408  P409  P410  P411  P412  P413  P414  P415  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  I O  

00001b AGT  －  －  AGTOB1  AGTOA1  －  －  －  －  

0 0010b GPT  G TOW LO_B  G TOWU P_B  G TOV LO_B  G TOVU P_ B  G TOU LO_ B  G TOU UP_ B  －  －  

0 0011b GPT  GT IOC10B_A  GT IOC10A_A  GT IOC9B_A  G T IOC9A _A  －  －  －   

0 0100b SC I  －  －  RXD0 _B/  

M ISO0 _B/  

SCL0 _B  

TXD0 _B/  

MOSI0 _B/  

SDA0 _B  

SCK0 _B  CTS0 _RTS0 _  

B/SS0 _B  

－  －  

0 0101b SC I  RXD3 _A/  

M ISO3 _A/  

SCL3 _A  

TXD3 _A/  

MOSI3 _A/  

SDA3 _A  

SCK3 _A  CTS3 _RTS3 _  

A/SS3 _A  

－  －  －  －  

0 0110b SP I  －  －  M ISOA_B  MOSIA _B  RSPCKA_ B  SS LA0 _B  SS LA1 _B  SS LA2 _B  

01100b CTSU  TS04  TS05  TS06  TS07  TS08  TS09  TS10  TS11  

10011b USBFS  USB_ I D_A  USB_E XIC EN  

_A  

－  －  －  －  －  －  

1 01001b USBH S  USBH S_ I D  USBH S_EX IC  

EN  

－  －  －  －  －  －  

1 0101b SDH I  －  －  SD0DA T1  SD0DA T0  SD0CMD  SD0CLK  SD0WP  －  

1 0110b ETHERC  ET0 _CRS  ET0 _RX_CLK  ET0 _ERX D0  ET0 _ERX D1  ET0 _ETX D0  ET0 _ETX D1  ET0 _RX_ER  ET0 _TX_E N  

10111b ETHERC  RM I I 0 _ CRS _D V  RMI I0 _RX_ER  RM I I0 _RXD1  RM I I0 _RXD0  REF50CK0  RM I I0 _TX D0  RM I I0 _TX D1  RM I I 0 _ TX D _ EN  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －   －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  IRQ7  IRQ6  IRQ5  IRQ4  －   －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A6  J2-B6  J2-A7  J2-B7  J2-A8  J2-B8  J2-A9  J2-B9  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ        CN1-14  CN1-15  

備 考  ﾓｰﾀ出 力  

W 相 ﾀﾞｳﾝ  

ﾓｰﾀ出 力  

W 相 ｱｯﾌ ﾟ  

ﾓｰﾀ出 力  

V 相 ﾀﾞｳﾝ  

ﾓｰﾀ出 力  

V 相 ｱｯﾌ ﾟ  

または  

M ik roBUS  

( 16-PWM)  

ﾓｰﾀ出 力  

U 相 ﾀﾞｳﾝ  

ﾓｰﾀ出 力  

U 相 ｱｯﾌ ﾟ  

ﾃﾞﾊ ﾞｯｸ ﾞ SW  

（ 評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞ

へ 兼 用 接 続 ）  

ﾃﾞﾊ ﾞｯｸ ﾞ SW  

（ 評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞ

へ 兼 用 接 続 ）  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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6.6.  ポート５ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P500  P501  P502  P503  P504  P505  P506  P507  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  

00001b AGT  AGTOA0  AGTOB0  －  －  －  －  －  －  

0 0010b GPT  G T I U_B  G T IV _ B  G T IW _ B  GTETRGC_B  GTETRG D_B  －  －  －  

0 0011b GPT  GT IOC11A_A  GT IOC11B_A  GT IOC12A  GT IOC12B  G T IOC13A  G T IOC13 B  －  －  

0 0100b SC I  －  －  －  CTS6 _RTS6 _  

B/SS6 _B  

SCK6 _B  RXD6 _B/  

M ISO6 _B/  

SCL6 _B  

 

TXD6 _B/  

MOSI6 _B/  

SDA6 _B  

－  

0 0101b SC I  －  TXD5 _A/  

M ISO5 _A/  

SDA5 _A  

RXD5 _A/  

M ISO5 _A/  

SCL5 _A  

SCK5 _A  CTS5 _RTS5 _  

A/SS5 _A  

－  －  CTS5 _RTS5 _  

B/SS5 _B  

10001b QSP I  QSPC LK  QSS L  Q IO0  Q IO1  Q IO2  Q IO3  －  －  

1 0011b USBFS  USB_VB US E

N 

_B  

USB_OVRCU  

RA_B 

USB_OVRCU  

RB_B  

USB_E XIC EN  

_B  

USB_ _ I D_B  －  －  －  

1 0101b SDH I  SD1CLK  SD1CMD  SD1DA T0  SD1DA T1  SD1DA T2  SD1DA T3  SD1CD  SD1WP  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  AN016  

IVREF0  

AN116  

IVREF1  

AN017  

IVCMP0  

AN117  AN018  AN118  AN019  AN119  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ   IRQ11  IRQ12    IRQ14  I RQ15   

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A21 J2-B21 J2-A22 J2-B22 J2-A23 J2-B23 J2-A24 J2-B24 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  ﾓｰﾀ  

ﾎｰﾙｾﾝｻ U  

ﾓｰﾀ  

ﾎｰﾙｾﾝｻ V  

ﾓｰﾀ  

ﾎｰﾙｾﾝｻ W  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

LE D  

ｴﾝｺｰ ﾀ ﾞ  

A 相  

ｴﾝｺｰ ﾀ ﾞ  

B 相  

ｴﾝｺｰ ﾀ ﾞ  

Z 相  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

LE D  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

－ － － P511  P512  P513  － － 

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

－ － － Hi-Z  H i-Z  H i-Z  － － 

00010b GPT  － － － － － － － － 

00011b GPT  － － － GTIOC0B_B  GTIOC0A_B  － － － 

00100b SC I  － －  RXD4 _B/  

M ISO4 _B/  

SCL4 _B  

TXD4 _B/  

MOSI4 _B/  

SDA4 _B  

－ － － 

00101b SC I  － － － － － － － － 

00111b I IC  － － － S DA2  SC L2  － － － 

10000b CAN － － － CRX1 _B  CTX1 _B  － － － 

10110b ETHERC  － － － ET1 _TX_ER  ET1 _ETX D2  ET1 _ETX D3  － － 

11000b PDC  － － － PCKO  VSYNC  － － － 

11001b GLC DC  － － － － － LCD_ DATA  

16 _B  

－ － 

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  － － －     － 

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  － － － IRQ15  IRQ14  IRQ2   － 

拡 張 ｺﾈｸﾀ  － － － J2-B25 J2-A26 J2-B26 －  － 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ       CN1-16    

備 考  － － － LCD  

TP(S DA)  

LCD  

TP(SC L)  

 －  － 

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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6.7.  ポート６ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P600  P601  P602  P603  P604  P605  P606  P607  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  I O  I O  I O  I O  H i-Z  H i-Z  

01011b ﾊﾞｽ  RD WR/  

WR0/  

DQM0  

EBCLK/  

SDC LK  

D13/DQ13  D12/DQ12  D11/DQ11  － － 

11001b GLC DC  LCD_ DATA  

02 _A  

LCD_ DATA  

03 _A  

LCD_ DATA  

04 _A  

－ － － LC D_DATA 

03 _B 

LC D_DATA 

04 _B  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ          

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ          

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A23 J1-B23 J1-A24 J1-B24 J1-A25 J1-B25 J1-A26 J1-B26 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ  CN1-17  CN1-18        

備 考    PMOD-A(9 )  PMOD-A(10 )  ﾓｰﾀ停 止  LCD  

SP I  (CS)  

LCD (B6 )  LCD (B7 )  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
 

 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P608  P609  P610  P611  P612  P613  P614  P615  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

I O  I O  H i-Z  I O  I O  I O  I O  H i-Z  

01011b ﾊﾞｽ  A00/BC0/ 

DQM1  

 CS

1/CKE 

CS0/WE SDCS  D08/DQ08  D09/DQ09  D10/DQ10  － 

11001b GLC DC  LCD_ DATA  

07 _A  

LCD_ DATA  

06 _A  

LCD_ DATA  

05 _A  

  

－ － － － LC D_DATA 

10 _B  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ          

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ          

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A27 J1-B27 J1-A28 J1-B28 J1-A29 J1-B29 J1-A31 J1-B31 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ    CN1-19       

備 考  M ik roBUS(2 )  Mik roBUS(3 )   評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

SW  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

SW  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

SW  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

SW  

LCD ( G7 )  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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6.8.  ポート７ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P700  P701  P702  P703  P704  P705  P706  P707  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  

00011b GPT  GT IOC5A_B  GT IOC5B_B  GT IOC6A_B  GT IOC6B_B  －  －  －  －  

0 0101b SC I  －  －  －  －  －  －  RXD3 _B/  

M ISO3 _B/  

SCL3 _B  

TXD3 _B/  

MOSI3 _B/  

SDA3 _B  

10100b USBH S  －  －  －  －  －  －  USBH S_OVR  

CURB 

U SB HS_O VR  

CU RA 

10110b ETHERC  ET1 _ETX D1  ET1 _ETX D0  ET1 _ERX D1  ET1 _ERX D0  ET1 _RX_CLK  ET1 _CRS  －  －  

1 0111b ETHERC  RM I I1 _T XD0  R EF50CK1  RM I I1 _R XD0  RM I I1 _R XD1  RM I I1 _R X_  

E R  

RM I I1 _CR S_

DV 

－  －  

1 1000b PDC  PI XD3  PI XD2  PI XD1  PI XD0  HSYNC  PI XCLK  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ          

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ        I RQ7  IRQ8  

拡 張 ｺﾈｸﾀ        J2-A11  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  LAN  LAN  LAN  LAN  LAN  LAN  PMOD-A(7 )  USB Hos t  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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6.9.  ポート８ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P800  P801  P802  P803  P804  P805  P806  －  

0 0000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

I O  I O  H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  I O  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  D14/DQ14  D15/DQ15  GT IOC6A_B  GT IOC6B_B  －  －  －  －  

1 0101b SDH I  －  SD1DA T4  SD1DA T5  SD1DA T6  SD1DA T7  －  －  －  

1 1001b GLC DC  －  －  LC D_DATA 

02 _B  

LC D_DATA 

01 _B  

LC D_DATA  

00 _B  

LCD_ DATA  

17 _B  

LCD_ EXT  

CLK_B  

－  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ         －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ         －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A27 J2-B27 J2-A28 J2-B28 J2-A29 J2-B29  －  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

LE D  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

LE D  

LCD(B5 )  LCD(B4 )  LCD(B3 )  ﾓｰﾀ  

CW/CCW 

LAN  

(RST)  

－  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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6.10.  ポート９ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P900  P901  －  －  －  P905  P906  P907  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  －  －  －  H i-Z  H i-Z  H i-Z  

00011b GPT  －  －  －  －  －  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  A23  －  －  －  －  CS4  CS4  CS4  

10101b SDH I  －  －  －  －  －  －  －  －  

1 1001b GLC DC  LC D_C LK_B  LC D_DATA 

15 _B  

－  －  －  LC D_DATA 

11 _B  

LC D_DATA 

12 _B  

LC D_DATA 

13 _B  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ     －  －  －   －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ     －  －  －   －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A8  J1-B8  －  －  －  J1-B9  J1-A11 J1-B11 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  LCD(C LK)  LCD(R7 )  －  －  －  LCD( G3 )  LCD(R4 )  LCD(R5 )  

 
 

 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P908  －  －  －  －  －  －  －  

0 0000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  －  －  －  －  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  CS7  －  －  －  －  －  －  －  

1 1001b GLC DC  LC D_DATA 

14 _B  

－  －  －  －  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ   －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ   －  －  －  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A12 －  －  －  －  －  －  －  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  LCD(R6 )  －  －  －  －  －  －  －  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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6.11.  ポートＡ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

PA00  PA01  －  －  －  －  －  －  

0 0000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  －  －  －  －  －  －  

1 1001b GLC DC  LC D_DATA 

05 _B  

LC D_DATA 

06 _B  

－  －  －  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ    －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ    －  －  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A19 J1-B19 －  －  －  －  －  －  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  LCD( G2 )  LCD( G3 )  －  －  －  －  －  －  

 
 

 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

PA08  PA09  PA10  －  －  －  －  －  

0 0000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  －  －  －  －  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  CS7  －  －  －  －  －  －  －  

1 1001b GLC DC  LC D_DATA 

09 _B  

LC D_DATA 

08 _B  

LC D_DATA 

07 _B  

－  －  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ   －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ   －  －  －  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A21 J1-B21 J1-A22 －  －  －  －  －  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  LCD( G6 )  LCD( G5 )  LCD( G4 )  －  －  －  －  －  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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6.12.  ポートＢ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

PB00  PB01  －  －  －  －  －  －  

0 0000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  －  －  －  －  －  －  

0 0100b SC I  SCK3 _B  CTS 3 _R TS 3 _ B/  

S S 3 _B  

－  －  －  －  －  －  

1 0100b USBH S  U S B HS _V B US E N U S B HS _V B US  －  －  －  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ    －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ    －  －  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ    －  －  －  －  －  －  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  USB Hos t  USB Hos t  －  －  －  －  －  －  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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7. ＭＰ－Ｓ３Ａ７－０１ボード用  Ｉ／Ｏ割付け 

7.1.  ポート０ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P000  P001  P002  P003  P004  P005  P006  P007  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i-Z/JTA G/  

SWD  

I O  I O I O I O I O I O I O I O 

01100b CTSU  TS21  TS22  －  －  －  TS26  TS27  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  AN000/  

AMP0+/  

IVREF0/  

IVCMP0  

AN001/  

AMP0-/  

IVREF1/  

IVCMP1  

AN002/  

AMP0O/  

IVREF2/  

IVCMP2  

AN003/  

AMP1O/  

IVREF3/  

IVCMP3  

AN004/  

AMP2O/  

IVCMP0  

AN005/  

AMP3+/  

IVREF0  

AN006/  

AMP3-/  

IVREF4/  

IVREF1  

AN007/  

AMP3O/  

IVCMP4/  

IVCMP1  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  IRQ6  IRQ7  IRQ8  －  IRQ9  IRQ10  IRQ11  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A17 J2-B17 J2-A18 J2-B18 J2-A19 J2-B19 J2-A21 J2-B21 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  PMOD- D1  

( 1 )  

PMOD- D1  

( 2 )  

PMOD- D1  

( 3 )  

PMOD- D1  

( 4 )  

PMOD- D1  

( 7 )  

PMOD- D1  

( 8 )  

PMOD- D1  

( 9 )  

PMOD- D1  

( 10 )  

 

 

 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P008  P009  P010  P011  P012  P013  P014  P015  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i-

Z/JTAG/  

SWD  

I O  I O  I O  I O  H i-Z  Hi-Z  Hi-Z  Hi-Z  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  AN008  AN009  AN010/  

AMP2-/  

VREFH0  

AN011/  

AMP2+/  

VREF L0  

AN012/  

AMP1-/  

VR EF H 

AN013/  

AMP1+/  

VR EF L 

AN014/  

IVREF5/  

IVREF2/  

DA0  

A N015/ 

IVCMP5/  

IVCMP2/  

DA1  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  IRQ12  IRQ13  IRQ14  IRQ15  －  －  －  IRQ13  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A22 J2-B22 J2-A23 J2-B23 J2-A24 J2-B24 J2-A25 J2-B25 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  PMOD- D2  

( 7 )  

PMOD- D2  

( 8 )  

PMOD- D2  

( 9 )  

PMOD- D2  

( 10 )  

DA 用 電 源  DA 用 電 源  DA 出 力  M ik roBUS  

( 1 )  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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7.2.  ポート１ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P100  P101  P102  P103  P104  P105  P106  P107  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  IO  I O  I O  

00001b AGT  AGT IO0 _A  AGTE E0  AGTO0  －  －  －  －  －  

0 0010b GPT  GTETRGA_A  GTETRGB_ A  GTOWLO_A  GTOWUP_A  GTETRGB_ B  GTETRGA_C  －  －  

0 0011b GPT  －  －  GT IOC2B_A  GT IOC2A_A  －  －  GT IOC8B_A  GT IOC8A_A  

00100b SC I  RXD0 _A/  

M ISO0 _A/  

SCL0 _A  

TXD0 _A/  

MOSI0 _A/  

SDA0 _A  

SCK0 _A  CTS0 _RTS0 _

A/  

SS0 _A  

－  －  －  －  

0 0101b SC I  SCK1 _A  CTS1 _RTS1 _  

A/SS1 _A  

－  －  －  －  －  －  

0 0110b SP I  M ISOA_ A  MO SIA _ A  R SPC KA_A  S S LA0 _A  SS LA1 _A  SS LA2 _A  SS LA3 _A  －  

0 0111b I IC  SCL1 _B  SDA1 _B  －  －  －  －  －  －  

0 1000b K INT  KR00  KR01  KR02  KR03  KR04  KR05  KR06  KR07  

01010b CAC/ADC12  －  －  ADTRG0 _A  －  －  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  D00  D01  D02  D03  D04  D05  D06  D07  

01101b SLC DC  VL1  VL2  VL3  VL4  COM0  COM1  COM2  COM3  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  IRQ2  IRQ1  －  －  I RQ1  I RQ0  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A31 J1-B31 J1-A32 J1-B32 J1-A33 J1-B33 J1-A34 J1-B34 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  PM OD - B(3 )/  

PM OD - C (3 )/  

M ik ro BUS (5 )/  

LCD  

PM OD - B(2 )/  

PM OD - C (2 )/  

M ik ro BUS (6 )/  

LCD  

PM OD - B(4 )/  

PM OD - C (4 )/  

M ik o B US (4 )/  

LCD  

PMOD-B(1 )  PMOD-B(7 )  M ikoBUS(15 )  M ikoBUS(3 )  M ikoBUS(2 )  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P108  P109  P110  P111  P112  P113  P114  P115  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

TM S/SWDIO  T DO /SWO T DI  H i-Z  H i-Z  H i-Z  IO  IO  

00010b GPT  －  GTOVU P_A  GTOVLO_A  －  －  －  －  －  

0 0011b GPT  GT IOC0B_A  GT IOC1A_A  GT IOC1B_A  GT IOC3A_A  GT IOC3B_A  －  －  －  

0 0100b SC I  －  －  CTS2 _RTS2 _  

B/SS2 _B  

SCK2 _B  TXD2 _B/  

MOSI2 _B/  

SDA2 _B  

RXD2 _B/  

M ISO2 _B/  

SCL2 _B  

－  －  

0 0101b SC I  CTS9 _RTS9 _  

B/SS9 _B  

T XD9 _ B/ 

MOSI9 _B/  

SDA9 _B  

R XD9 _B / 

M ISO9 _B/  

SCL9 _B  

SCK9 _B  －  －  －  －  

0 0110b SP I  SS LB0 _B  MOSIB_B  M ISOB_B  RSPCK B_B  －  －  －  －  

0 1001b CLK OU T/  

ACM PHS / R TC  

－  CLKOUT_ B  VCOUT  －  －  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  －  －  －  A05  A04  A03  A02  A01  

01101b SLC DC  －  －  －  CAPH  CAPL  SEG0/COM4  SEG24  SEG25  

10010b SSI  －  －  －  －  SS I SCK0 _B  SSIWS0 _ B  SSIR XD0 _B  SSIT XD0 _B  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  IRQ3  IRQ4  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ     J1-B35 J1-A36 J1-B36 J1-A37 J1-B37 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ     CN2-5  CN2-6  CN2-7    

備 考  JTAG JTAG/  

SC I ﾌ ﾞｰﾄ  

JTAG/  

SC I ﾌ ﾞｰﾄ  

   PMOD-C(1 )  PMOD-C(9 )  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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7.3.  ポート２ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P200  P201  P202  P203  P204  P205  P206  － 

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  I O  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  －  

0 0001b AGT  －  －  －  －  AGT IO1 _A  AGTO1  －  －  

0 0010b GPT  －  －  －  －  GT IW _A  GT IV _A  GT IU_A  －  

0 0011b GPT  －  －  GT IOC5B_A  GT IOC5A_A  GT IOC4B_B  GT IOC4A_B  －  －  

0 0100b SC I  －  －  SCK2 _A  CTS2 _RTS2 _  

A/SS2 _A  

SCK4 _A  TXD4 _A/  

MOSI4 _A/  

SDA4 _A  

RXD4 _A/  

M ISO4 _A/  

SCL4 _A  

－  

0 0101b SC I  －  －  R XD9 _A / 

M ISO9 _A/  

SC L9 _ A  

T XD9 _ A/ 

MOSI9 _A/  

S DA9 _ A  

SCK9 _A  CTS9 _RTS9 _  

A/SS9 _A  

－  －  

0 0110b SP I  －  －  M ISOB _A  MO SIB _A  R SPC KB_A  SS LB0 _A  SS LB1 _A  －  

0 0111b I IC  －  －  －  －  SCL0 _B  SCL1 _A  SDA1 _A  －  

0 1001b CLK OU T/  

ACM PHS / R TC  

－  －  －  －  －  CLKOUT_ A  －  －  

0 1010b CAC/ADC12  －  －  －  －  CACREF_A  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  －  －  WR1/BC1  －  －  A16  WAIT  －  

0 1100b CTSU  －  －  －  TSCAP_B  TS00  TSCAP_A  TS01  －  

0 1101b SLC DC  －  －  SEG21  SEG22  SEG23  －  －  －  

1 0000b CAN －  －  CRX0 _A  CTX0 _A  －  －  －  －  

1 0010b SSI  －  －  －  －  SS I SCK1 _A  SSIWS1 _A  SSI DATA1 _A  －  

1 0011b USBFS  －  －  －  －  USB_OVRCU  

RB_A  

U SB_O VRCU 

RA_ A  

U SB_  

V BU SE N_A  

－  

1 0101b SDH I  －  －  SD0DA T6  SD0DA T5  SD0DA T4  SD0DA T3  SD0DA T2  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  NM I  －  IRQ3  IRQ2  －  IRQ1  IRQ0  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A4  J1-B4  J1-A5  J1-B5  J1-A6    －  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ   CN2-8        

備 考  NM I  SW  MD PMOD-A(3 ) /  

M ik roBUS  

( 12 )o r ( 1 4 )  

PMOD-A(2 ) /  

M ik roBUS  

( 11 )o r ( 1 3 )  

PMOD-A(4 )  USB Hos t  USB Hos t  －  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
 

※注  

P200 は、入 力 専 用 。  
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7.4.  ポート３ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P300  P301  P302  P303  P304  P305  P306  P307  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

TC K/ 

SWCLK  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  Hi-Z  Hi-Z  Hi-Z  Hi-Z  

00010b GPT  －  GTOU LO_A  GTOUU P_A  －  －  －  －  －  

0 0011b GPT  GT IOC0A_A  GT IOC4B_A  GT IOC4A_A  G T IOC7 B_A  G T IOC7A _A  －  －  －  

0 0100b SC I  －  R XD2 _A / 

M ISO2 _A/  

SCL2 _A  

T XD2 _ A/ 

MOSI2 _A/  

SDA2 _A  

－  －  －  －  －  

0 0110b SP I  SS LB1 _B  SS LB2 _B  SS LB3 _B  －  －  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  －  A06  A07  A08  A09  A10  A11  A12  

01101b SLC DC  －  SEG1/COM5  SEG2/COM6  SEG3/COM7  SEG17  SEG16  SEG15  SEG14  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  IRQ6  IRQ5  －  IRQ9  I RQ8  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ   J1-B9  J1-A11 J1-B11 J1-A12 J1-B12 J1-A13 J1-B13 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ        CN2-9  CN2-10  

備 考  JTAG SC I  

（ 切 替 えで  

評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞへ

接 続 ）  

SC I  

（ 切 替 えで  

評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞへ

接 続 ）  

ｴﾝｺｰ ﾀ ﾞ  

B 相  

ｴﾝｺｰ ﾀ ﾞ  

A 相  

ｴﾝｺｰ ﾀ ﾞ  

Z 相  

  

 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P308  P309  P310  P311  P312  P313  P314  P315  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  I O  H i-Z  

01011b ﾊﾞｽ  A13  A14  A15  CS2  CS3  －  －  －  

0 1101b SLC DC  SEG13  SEG12  SEG11  SEG10  SEG9  SEG20  SEG4  SEG5  

10101b SDH I  －  －  －  －  －  SD0DA T7  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A14 J1-B14 J1-A15 J1-B15 J1-A16 J1-B16 J1-A17 J1-B17 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ  CN2-11  CN2-12  CN2-13  CN2-14  CN2-15    CN2-16  

備 考       PMOD-A(8 )  PMOD-A(1 )   

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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7.5.  ポート４ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P400  P401  P402  P403  P404  P405  P406  P407  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  

00010b GPT  －  GTETRGA_ B  －  －  －  －  －  －  

0 0011b GPT  GT IOC6A_A  GT IOC6B_A  －  GT IOC3A_B  GT IOC3B_B  GT IOC1A_B  GT IOC1B_B   

0 0100b SC I  SCK4 _B  CTS4 _RTS4 _  

B/SS4 _B  

－  －  －  －  －  CTS4 _RTS4 _  

A/SS4A  

00110b SP I  －  －  －  －  －  －  －  SS LB3 _A  

00111b I IC  SCL0 _A  SDA0 _A  －  －  －  －  －  SDA0 _B  

01001b CLK OU T/  

ACM PHS / R TC  

－  －  －  －  －  －  －  RTCOUT 

01010b CAC/ADC12  －  －  －  －  －  －  －  ADTRG0 _B  

01100b CTSU  TS20  TS19  TS18  TS17  TS16  TS15  TS14  TS03  

10000b CAN －  CT X0 _B  CR X0 _B  －  －  －  －  －  

1 0010b SSI  AUD IO _CLK  －  －  SS I SCK0 _A  SSIWS0 _A  SSIT XD0 _A  SSIR XD0 _A  －  

1 0011b USBFS  －  －  －  －  －  －  －  USB_VB US  

Don’ t  c a re  RTC/AGT/  

VBATT  

－  －  RTC IC0/  

AGT IO0 _B/  

AGT IO1 _B  

RTC IC1/  

AGT IO0 _C/  

AGT IO1 _C  

RTC IC2  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  I RQ0  IRQ5  IRQ4  －  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A4  J2-B4  J2-A5  J2-B5  J2-A6  J2-B6  J2-A7   

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ      CN2-17  CN2-18  CN2-19   

備 考  PMOD-A(7 )  CAN CAN CAN 

(OE)  

   USB  

Func t ion  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P408  P409  P410  P411  P412  P413  P414  P415  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  IO  IO  

00001b AGT  －  －  AGTOB1  AGTOA1  －  －  －  －  

0 0010b GPT  G TOW LO_B  G TOWU P_B  G TOV LO_B  G TOVU P_ B  G TOU LO_ B  G TOU UP_ B  －  －  

0 0011b GPT  －  －  GT IOC9B_A  G T IOC9A _A  －  －  －   

0 0100b SC I  －  －  RXD0 _B/  

M ISO0 _B/  

SCL0 _B  

TXD0 _B/  

MOSI0 _B/  

SDA0 _B  

SCK0 _B  CTS0 _RTS0 _  

B/SS0 _B  

－  －  

0 0101b SC I  RXD3 _A/  

M ISO3 _A/  

SCL3 _A  

TXD3 _A/  

MOSI3 _A/  

SDA3 _A  

SCK3 _A  CTS3 _RTS3 _  

A/SS3 _A  

－  －  －  －  

0 0110b SP I  －  －  M ISOA_B  MOSIA _B  RSPCKA_ B  SS LA0 _B  SS LA1 _B  SS LA2 _B  

01100b CTSU  TS04  TS05  TS06  TS07  TS08  TS09  TS10  TS11  

10011b USBFS  USB_ I D_A  USB_E XIC EN  

_A  

－  －  －  －  －  －  

1 0101b SDH I  －  －  SD0DA T1  SD0DA T0  SD0CMD  SD0CLK  SD0WP  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －   －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  IRQ7  IRQ6  IRQ5  IRQ4  －   －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A8  J2-B8  J2-A9  J2-B9  J2-A11 J2-B11 J2-A12 J2-B12 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ        CN2-20  CN2-21  

備 考  ﾓｰﾀ出 力  

W 相 ﾀﾞｳﾝ  

ﾓｰﾀ出 力  

W 相 ｱｯﾌ ﾟ  

ﾓｰﾀ出 力  

V 相 ﾀﾞｳﾝ  

ﾓｰﾀ出 力  

V 相 ｱｯﾌ ﾟ  

または  

M ik roBUS  

( 16-PWM)  

ﾓｰﾀ出 力  

U 相 ﾀﾞｳﾝ  

ﾓｰﾀ出 力  

U 相 ｱｯﾌ ﾟ  

ﾃﾞﾊ ﾞｯｸ ﾞ SW  

（ 評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞ

へ 兼 用 接 続 ）  

ﾃﾞﾊ ﾞｯｸ ﾞ SW  

（ 評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞ

へ 兼 用 接 続 ）  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
 

 
 

  

           

           



ＲＯＢｉｎ（ロビン）シリーズ  ＥＶ－ＳＹＮＥＲＧＹ－０１ 

 

30 

 

7.6.  ポート５ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P500  P501  P502  P503  P504  P505  P506  P507  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  

00001b AGT  AGTOA0  AGTOB0  －  －  －  －  －  －  

0 0010b GPT  G T I U_B  G T IV _ B  G T IW _ B  GTETRGC_B  GTETRG D_B  －  －  －  

0 1101b SLC DC  SEG48  SEG49  SEG50  SEG51  －  －  －  －  

1 0001b QSP I  QSPC LK  QSS L  Q IO0  Q IO1  Q IO2  Q IO3  －  －  

1 0011b USBFS  USB_VB US E

N 

_B  

USB_OVRCU  

RA_B 

USB_OVRCU  

RB_B  

USB_E XIC EN  

_B  

USB_ _ I D_B  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  AN016  AN117  AN018  AN019  AN020  A N021 A N022 A N023 

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  IRQ11  IRQ12  －  －  IRQ14  IRQ15  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A26 J2-B26 J2-A27 J2-B27 J2-A28 J2-B28 J2-A29 J2-B29 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ     CN2-22  CN2-23     

備 考  ﾓｰﾀ  

ﾎｰﾙｾﾝｻ U  

ﾓｰﾀ  

ﾎｰﾙｾﾝｻ V  

ﾓｰﾀ  

ﾎｰﾙｾﾝｻ W  

  ﾓｰﾀ電 流  

U 相  

ﾓｰﾀ電 流  

V 相  

ﾓｰﾀ電 流  

W 相  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

－ － － P511  P512  － － － 

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

－ － － Hi-Z  I O  － － － 

00011b GPT  － － － GTIOC0B_B  GTIOC0A_B  － － － 

00100b SC I  － －  RXD4 _B/  

M ISO4 _B/  

SCL4 _B  

TXD4 _B/  

MOSI4 _B/  

SDA4 _B  

－ － － 

00111b I IC  － － － SDA2  SCL2  － － － 

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  － － －   －  － － 

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  － － － I RQ15  IRQ14  － － － 

拡 張 ｺﾈｸﾀ  － － － J2-B31 J2-A32 － － － 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  － － － PMOD-C(7 )  PMOD-C(8 )  －  －  － 

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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7.7.  ポート６ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P600  P601  P602  P603  P604  P605  P606  － 

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

I O  I O  I O  I O  I O  I O  I O  － 

01011b ﾊﾞｽ  RD WR/  

WR0  

EBCLK  D13  D12  D11  － － 

01101b SLC DC  SEG41  SEG40  SEG39  SEG38  SEG37  SEG36  SEG35  － 

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  － － － － － － － － 

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  － － － － － － － － 

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A22 J1-B22 J1-A23 J1-B23 J1-A24 J1-B24 J1-A25 － 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ          

備 考  PMOD-B(8 )  PMOD-B(9 )  PMOD-B(10 )  評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

LE D  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

LE D  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

LE D  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

LE D  

－ 

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
 

 

 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P608  P609  P610  P611  P612  P613  P614  － 

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  I O  I O  I O  － 

01011b ﾊﾞｽ  A00/BC0  CS1  CS0  － D08  D09  D10  － 

11001b GLC DC  SEG28  SEG29  SEG30  SEG31  SEG32  SEG33  SEG34  － 

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  － － － － － － － － 

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  － － － － － － － － 

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A26 J1-B26 J1-A27 J1-B27 J1-A28 J1-B28 J1-A29 － 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ  CN2-24  CN2-25  CN2-26       

備 考     評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

SW  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

SW  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

SW  

評 価 ﾎﾞｰﾄ ﾞ  

SW  

－ 

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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7.8.  ポート７ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P700  P701  P702  P703  P704  P705  －  －  

0 0000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  H i-Z  －  －  

0 0011b GPT  GT IOC5A_B  GT IOC5B_B  GT IOC6A_B  GT IOC6B_B  －  －  －  －  

0 1100b CTSU  TS32  TS33  TS34  －  －  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A13 J2-B13 J2-A14 J2-B14 J2-A15 J2-B15 －  －  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ  CN2-27  CN2-28  CN2-29  CN2-30  CN2-31  CN2-32    

備 考  －  －  －  －  －  －  －  －  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
 

 
 
 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P708  P709  P710  P711  P712  P713  －  －  

0 0000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

H i-Z  H i-Z  H i-Z  I O  I O  H i-Z  －  －  

0 0011b GPT  －  －  －  －  GT IOC2B_B  GT IOC2A_B  －  －  

0 0101b SC I  RXD1 _B/  

M ISO1 _B / 

SCL1 _B  

TXD1 _B/  

MO SI1 _B / 

SDA1 _B  

SC K1 _B  CTS1 _RTS1 _

B/SS1 _B  

－  －  －  －  

0 0110b SP I  SS LA3 _B  －  －  －  －  －  －  －  

0 1010b CAC/ADC14  CACREF_B  －  －  －  －  －  －  －  

0 1100b CTSU  TS12  TS13  TS35  －  －  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ       J2-B16 －  －  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ       CN2-33    

備 考  FRAM/  

F lashROM 

FRAM/  

F lashROM 

FRAM/  

F lashROM 

F lashROM 

(CS)  

FRAM 

(CS)  

－  －  －  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
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7.9.  ポート８ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P800  P801  P802  P803  P804  P805  P806  P807  

00000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

I O  I O  I O  I O  H i-Z  I O  I O  I O  

01011b ﾊﾞｽ  D14  D15  －  －  －  －  －  －  

0 1101b SLC DC  SEG44  SEG45  SEG46  SEG47  SEG43  SEG42  SEG26  SEG27  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J2-A33 J2-B33 J2-A34 J2-B34 J1-A18 J1-B18 J1-A19 J1-B19 

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ      CN2-34     

備 考  PMOD- D2  

( 1 )  

PMOD- D2  

( 2 )  

PMOD- D2  

( 3 )  

PMOD- D2  

( 4 )  

－  ﾓｰﾀ  

CW/CCW 

PMOD-C(10 )  ﾓｰﾀ停 止  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
 

 

 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P808  P809  －  －  －  －  －  －  

0 0000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

I O  I O  －  －  －  －  －  －  

0 1011b ﾊﾞｽ  D14  D15  －  －  －  －  －  －  

0 1101b SLC DC  SEG18  SEG19  －  －  －  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A21 J1-B21 －  －  －  －  －  －  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ  CN2-35  CN2-36        

備 考  ﾃﾞﾊ ﾞｯｸ ﾞ LE D  

（ 評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞ  

へ 兼 用 接 続 ）  

ﾃﾞﾊ ﾞｯｸ ﾞ LE D  

（ 評 価 ﾎ ﾞｰﾄ ﾞ  

へ 兼 用 接 続 ）  

－  －  －  －  －  －  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。評 価 ボードを使 用 しない場 合 は任 意 に使 用 可 能 。  
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7.10.  ポート９ 

PS EL [4 :0 ]  

ﾋ ﾞｯ ﾄ設 定 値  

機 能  

端 子  

P900  P901  P902  －  －  －  －  －  

0 0000b 

(ﾘｾｯﾄ後 )  

H i- /JTAG/  

SWD  

I O  I O  H i-Z  －  －  －  －  －  

0 1101b SLC DC  SEG6  SEG7  SEG8  －  －  －  －  －  

ASE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

ISE L ﾋ ﾞｯ ﾄ  －  －  －  －  －  －  －  －  

拡 張 ｺﾈｸﾀ  J1-A7  J1-B7  J1-A8  －  －  －  －  －  

未 使 用 ﾋﾟ ﾝ引 出 し ｺﾈｸﾀ    CN2-37       

備 考  PMOD-A(9 )  PMOD-A(10 )  －  －  －  －  －  －  

 
： MCU ボード内 の固 定 機 能  
 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。評 価 ボードを使 用 しない場 合 は任 意 に使 用 可 能 。  
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8. コネクタマップ  

8.1.  Ｓ７Ｊ１：Ｓ７Ｇ２マイコンボード接 続 コネクタ （HIF6A-80PA-1.27DSA：ヒロセ） 

No 信  号  名  備      考  No 信  号  名  備      考  

A1 DC5V(注 1) 入力／出力  B1 DC5V(注 1) 入力／出力  

A2 DC3.3V 出力  B2 DC3.3V 出力  

A3 GND  B3 GND  

A4 P200/NMI NMI 入力  B4 P201/MD P201/(MD) 

A5 P202 PMOD-A(3)/Mikro(12)/Mikro(14) B5 P203 PMOD-A(2)/Mikro(11)/Mikro(13) 

A6 P204 PMOD-A(4) B6  NC 

A7  NC B7 P207 P207/(LED1) 

A8 P900 LCD(CLK) B8 P901 LCD(R7：DATA15) 

A9  NC B9 P905 LCD(R3：DATA11) 

A10 GND  B10 GND  

A11 P906 LCD(R4：DATA12) B11 P907 LCD(R5：DATA13) 

A12 P908 LCD(R6：DATA14) B12  NC 

A13  NC B13 P301 P301/(RXD2) 

A14 P302 P302/(TXD2) B14 P303 P303/(LED0) 

A15  NC B15 P309 PMOD-A(1) 

A16 P310 PMOD-A(8) B16 P311 LCD(RST) 

A17 P312 LCD(ﾊﾞｯｸﾗｲﾄ ON/OFF) B17 P313 LCD(DE：TCON2) 

A18 P314 LCD(HSYNC：TCON1) B18 P315 LCD(VSYNC：TCON0) 

A19 PA00 LCD(G2：DATA05) B19 PA01 LCD(G3：DATA06) 

A20 GND  B20 GND  

A21 PA08 LCD(G6：DATA09) B21 PA09 LCD(G5：DATA08) 

A22 PA10 LCD(G4：DATA07) B22  NC 

A23 P600  B23 P601  

A24 P602 PMOD-A(9) B24 P603 PMOD-A(10) 

A25 P604 MOTOR STOP B25 P605 LCD(SPI CS) 

A26 P606 LCD(B6：DATA03) B26 P607 LCD(B7：DATA04) 

A27 P608 Mikro(2) B27 P609 Mikro(3) 

A28 P610  B28 P611 SW0 

A29 P612 SW1 B29 P613 SW2 

A30 GND  B30 GND  

A31 P614 SW3 B31 P615 LCD(G7：DATA10) 

A32 P100 PMOD-B,C(3)/Mikro(5)/LCD(SPI MISO) B32 P101 PMOD-B,C(2)/Mikro(6)/LCD(SPI MOSI)  

A33 P102 PMOD-B,C(4)/Mikro(4)/LCD(SPI CLK) B33 P103 PMOD-B(1) 

A34 P104 PMOD-B(7) B34 P105 PMOD-B(8) 

A35 P106 PMOD-B(9) B35 P107 PMOD-B(10) 

A36  NC B36 P111  

A37 P112  B37 P113  

A38 P114 PMOD-C(1) B38 P115 PMOD-C(8) 

A39  NC B39  NC 

A40 GND  B40 GND  

 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
 
： ＣＰＵボードと評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)の兼 用 機 能 。（）内 はＣＰＵボード側 の機 能 。  

 

 

注 1：入 力 時 ：この端 子 から DC5V を供 給 する場 合 は、MP-S7G2-01 の CN1 は使 用 しないでください。 
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8.2.  Ｓ７Ｊ２：Ｓ７Ｇ２マイコンボード接 続 コネクタ （HIF6A-80PA-1.27DSA：ヒロセ） 

No 信  号  名  備      考  No 信  号  名  備      考  

A1 DC5V(注 1) 入力／出力  B1 DC5V(注 1) 入力／出力  

A2 DC3.3V 出力  B2 DC3.3V 出力  

A3 GND  B3 GND  

A4 P400 CAN(OE#) B4 P401 CAN(CTX0) 

A5 P402 CAN(CRX0) B5  NC 

A6 P408 ﾓｰﾀ W 相ﾀﾞｳﾝ(GTOWLO) B6 P409 ﾓｰﾀ W 相ｱｯﾌﾟ(GTOWUP) 

A7 P410 ﾓｰﾀ V 相ﾀﾞｳﾝ(GTOVLO) B7 P411 ﾓｰﾀ V 相ｱｯﾌﾟ(GTOVUP)/Mikro(16) 

A8 P412 ﾓｰﾀ U 相ﾀﾞｳﾝ(GTOULO) B8 P413 ﾓｰﾀ U 相ｱｯﾌﾟ(GTOUUP) 

A9 P414 P414/(SW0) B9 P415 P415/(SW1) 

A10 GND  B10 GND  

A11 P706 PMOD-A(7) B11  NC 

A12 P000 ﾓｰﾀ U 相電流 (AN000) B12 P001 ﾓｰﾀ V 相電流 (AN001) 

A13 P002 ﾓｰﾀ W 相電流 (AN002) B13 P003  

A14 P004 TP INT(IRQ9) B14 P005 Mikro(15) 

A15 P006  B15 P007  

A16 P008 PMOD-C(7) B16 P009 PMOD-C(9) 

A17 P010 PMOD-C(10) B17  NC 

A18 P014 D/A(DA0) B18 P015 Mikro(1) 

A19  NC B19  NC 

A20 GND  B20 GND  

A21 P500 ﾎ-ﾙｾﾝｻ U(GTIU) B21 P501 ﾎ-ﾙｾﾝｻ V(GTIV) 

A22 P502 ﾎ-ﾙｾﾝｻ W(GTIW) B22 P503 LED2(P503) 

A23 P504 ｴﾝｺｰﾀﾞ A 相 (GTIOC13A) B23 P505 ｴﾝｺｰﾀﾞ B 相 (GTIOC13B) 

A24 P506 ｴﾝｺｰﾀﾞ Z 相 ( IRQ15) B24 P507 LED3(P507) 

A25  NC B25 P511 TP(SDQA2) 

A26 P512 TP(SCL2) B26 P513  

A27 P800 LED0(P800) B27 P801 LED1(P801) 

A28 P802 LCD(B5：DATA02) B28 P803 LCD(B4：DATA01) 

A29 P804 LCD(B3：DATA00) B29 P805 ﾓｰﾀ CW/CCW 

A30 GND  B30 GND  

A31  NC B31  NC 

A32  NC B32  NC 

A33  NC B33  NC 

A34  NC B34  NC 

A35  NC B35  NC 

A36 GND  B36  NC 

A37 RES_IN# ﾘｾｯﾄ信号入力  B37  NC 

A38 GND  B38 GND  

A39 RES_OUT# ﾘｾｯﾄ信号出力  B39  NC 

A40 GND  B40 GND  

 
： 評 価 ボード(EV- SYNERGY -01)用 の固 定 機 能 。 
 
： ＣＰＵボードと評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)の兼 用 機 能 。（）内 はＣＰＵボード側 の機 能 。  

 

注 1：入 力 時 ：この端 子 から DC5V を供 給 する場 合 は、MP-S7G2-01 の CN1 は使 用 しないでください。 
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8.3.  Ｓ３Ｊ１：Ｓ３Ａ７マイコンボード接 続 コネクタ （HIF6A-80PA-1.27DSA：ヒロセ） 

No 信  号  名  備      考  No 信  号  名  備      考  

A1 DC5V(注 1) 入力／出力  B1 DC5V(注 1) 入力／出力  

A2 DC3.3V 出力  B2 DC3.3V 出力  

A3 GND  B3 GND  

A4 P200/NMI NMI 入力  B4 P201/MD P201/(MD) 

A5 P202 PMOD-A(3)/Mikro(12)/Mikro(14) B5 P203 PMOD-A(2)/Mikro(11)/Mikro(13) 

A6 P204 PMOD-A(4) B6  NC 

A7 P900 PMOD-A(9) B7 P901 PMOD-A(10) 

A8 P902  B8  NC 

A9  NC B9 P301 P301/(RXD2) 

A10 GND  B10 GND  

A11 P302 P302/(TXD2) B11 P303 ｴﾝｺｰﾀﾞ B 相 (GTIOC7B) 

A12 P304 ｴﾝｺｰﾀﾞ A 相 (GTIOC7A) B12 P305 ｴﾝｺｰﾀﾞ Z 相 (IRQ8) 

A13 P306  B13 P307  

A14 P308  B14 P309  

A15 P310  B15 P311  

A16 P312  B16 P313 PMOD-A(8) 

A17 P314 PMOD-A(1) B17 P315  

A18 P804  B18 P805 CW/CCW 

A19 P806 PMOD-C(10) B19 P807 MOTOR STOP 

A20 GND  B20 GND  

A21 P808 P808/(LED0) B21 P809 P809/(LED1) 

A22 P600 PMOD-B(8) B22 P601 PMOD-B(9) 

A23 P602 PMOD-B(10) B23 P603 評価ﾎﾞｰﾄﾞ用 LED0 

A24 P604 評価ﾎﾞｰﾄﾞ用 LED1 B24 P605 評価ﾎﾞｰﾄﾞ用 LED2 

A25 P606 評価ﾎﾞｰﾄﾞ用 LED3 B25  NC 

A26 P608  B26 P609  

A27 P610  B27 P611 評価ﾎﾞｰﾄﾞ用 SW0 

A28 P612 評価ﾎﾞｰﾄﾞ用 SW1 B28 P613 評価ﾎﾞｰﾄﾞ用 SW2 

A29 P614 評価ﾎﾞｰﾄﾞ用 SW3 B29  NC 

A30 GND  B30 GND  

A31 P100 PMOD-B,C(3)/Mikro(5) B31 P101 PMOD-B,C(2)/Mikro(6) 

A32 P102 PMOD-B,C(4)/Mikro(4) B32 P103 PMOD-B(1) 

A33 P104 PMOD-B(7) B33 P105 Mikro(15) 

A34 P106 Mikro(3) B34 P107 Mikro(2) 

A35  NC B35 P111  

A36 P112  B36 P113 PMOD-C(3) 

A37 P114 PMOD-C(1) B37 P115 PMOD-C(9) 

A38  NC B38  NC 

A39  NC B39  NC 

A40 GND  B40 GND  

 
： 評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)用 の固 定 機 能 。  
 
： ＣＰＵボードと評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)の兼 用 機 能 。（）内 はＣＰＵボード側 の機 能 。  

 

 

注 1：入 力 時 ：この端 子 から DC5V を供 給 する場 合 は、MP-S3A7-01 の CN1 は使 用 しないでください。 
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8.4.  Ｓ３Ｊ２：Ｓ３Ａ７マイコンボード接 続 コネクタ （HIF6A-80PA-1.27DSA：ヒロセ） 

No 信  号  名  備      考  No 信  号  名  備      考  

A1 DC5V(注 1) 入力／出力  B1 DC5V(注 1) 入力／出力  

A2 DC3.3V 出力  B2 DC3.3V 出力  

A3 GND  B3 GND  

A4 P400 PMOD-A(7) B4 P401 CAN(CTX0) 

A5 P402 CAN(CRX0) B5 P403 CAN(OE#) 

A6 P404  B6 P405  

A7 P406  B7  NC 

A8 P408 ﾓｰﾀ W 相ﾀﾞｳﾝ(GTOWLO) B8 P409 ﾓｰﾀ W 相ｱｯﾌﾟ(GTOWUP) 

A9 P410 ﾓｰﾀ V 相ﾀﾞｳﾝ(GTOVLO) B9 P411 ﾓｰﾀ V 相ｱｯﾌﾟ(GTOVUP)/Mikro(16) 

A10 GND  B10 GND  

A11 P412 ﾓｰﾀ U 相ﾀﾞｳﾝ(GTOULO) B11 P413 ﾓｰﾀ U 相ｱｯﾌﾟ(GTOUUP) 

A12 P414 P414/(SW0) B12 P415 P415/(SW1) 

A13 P700  B13 P701  

A14 P702  B14 P703  

A15 P704  B15 P705  

A16  NC B16 P713  

A17 P000 PMOD-D1(1) B17 P001 PMOD-D1(2) 

A18 P002 PMOD-D1(3) B18 P003 PMOD-D1(4) 

A19 P004 PMOD-D1(7) B19 P005 PMOD-D1(8) 

A20 GND  B20 GND  

A21 P006 PMOD-D1(9) B21 P007 PMOD-D1(10) 

A22 P008 PMOD-D2(7) B22 P009 PMOD-D2(8) 

A23 P010 PMOD-D2(9) B23 P011 PMOD-D2(10) 

A24 P012 DA 用 3.3V(VREFH) B24 P013 DA 用 GND(VREFL) 

A25 P014 D/A(DA0) B25 P015 Mikro(1) 

A26 P500 ﾎ-ﾙｾﾝｻ U(GTIU) B26 P501 ﾎ-ﾙｾﾝｻ V(GTIV) 

A27 P502 ﾎ-ﾙｾﾝｻ W(GTIW) B27 P503  

A28 P504  B28 P505 ﾓｰﾀ U 相電流 (AN021) 

A29 P506 ﾓｰﾀ V 相電流 (AN022) B29 P507 ﾓｰﾀ W 相電流 (AN023) 

A30 GND  B30 GND  

A31  NC B31 P511 PMOD-C(7) 

A32 P512 PMOD-C(8) B32  NC 

A33 P800 PMOD-D2(1) B33 P801 PMOD-D2(2) 

A34 P802 PMOD-D2(3) B34 P803 PMOD-D2(4) 

A35  NC B35  NC 

A36 GND  B36  NC 

A37 RES_IN# ﾘｾｯﾄ信号入力  B37  NC 

A38 GND  B38 GND  

A39 RES_OUT# ﾘｾｯﾄ信号出力  B39  NC 

A40 GND  B40 GND  

 
： 評 価 ボード(EV- SYNERGY -01)用 の固 定 機 能 。 
 
： ＣＰＵボードと評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)の兼 用 機 能 。（）内 はＣＰＵボード側 の機 能 。  

 

注 1：入 力 時 ：この端 子 から DC5V を供 給 する場 合 は、MP-S3A7-01 の CN1 は使 用 しないでください。 
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8.5.  ＣＮ１：Ｓ７Ｇ２未 使 用 ピン引 出 しコネクタ （XG4C-2031：オムロン） 

No 信号名 備考 No 信号名 備考 

1 DC3.3V 出力 2 DC3.3V 出力 
3 GND  4 GND  
5 P003  6 P006  
7 P007  8 P111  
9 P112  10 P113  

11 
P201 CPU ﾎﾞｰﾄﾞ上の 

MD と兼用 
12 

P207 CPU ﾎﾞｰﾄﾞ上の 
LED1 と兼用 

13 
P303 CPU ﾎﾞｰﾄﾞ上の 

LED0 と兼用 
14 

P414 CPU ﾎﾞｰﾄﾞ上の
SW0 と兼用 

15 
P415 CPU ﾎﾞｰﾄﾞ上の 

SW1 と兼用 
16 

P513  

17 P600  18 P601  
19 P610  20  NC 

 

 

8.6.  ＣＮ２：Ｓ３Ａ７未 使 用 ピン引 出 しコネクタ （XG4C-4031：オムロン） 

No 信号名 備考 No 信号名 備考 

1 DC3.3V 出力 2 DC3.3V 出力 
3 GND  4 GND  
5 P111  6 P112  

7 
P113  

8 
P201 CPU ﾎﾞｰﾄﾞ上の 

MD と兼用 
9 P306  10 P307  
11 P308  12 P309  
13 P310  14 P311  
15 P312  16 P315  
17 P404  18 P405  

19 
P406  

20 
P414 CPU ﾎﾞｰﾄﾞ上の

SW0 と兼用 

21 
P415 CPU ﾎﾞｰﾄﾞ上の 

SW1 と兼用 
22 

P503  

23 P504  24 P608  
25 P609  26 P610  
27 P700  28 P701  
29 P702  30 P703  
31 P704  32 P705  
33 P713  34 P804  

35 
P808 CPU ﾎﾞｰﾄﾞ上の 

LED0 と兼用 
36 

P809 CPU ﾎﾞｰﾄﾞ上の 
LED1 と兼用 

37 P902  38  NC 
39  NC 40  NC 

 

 

8.7.  ＣＮ３：電 源 コネクタ （B2P-SHF-1AA：日圧） 

No 信号名  備考  

1 DC5V 
安定化電源  

2 GND 

   ・このコネクタから DC5V を供 給 する場 合 は、マイコンボード上 の CN1(電 源 コネクタ)は使 用 しないで下 さい。 

 

 

8.8.  ＣＮ４：モータ用 電 源 コネクタ （B2P-VH：日圧） 

No 信号名  備考  

1 DC12V または DC24V 
安定化電源  

2 GND 

   ・EBD-223741-MC512 の接 続 を想 定 しています。DC12V を供 給 して下 さい。 
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8.9.  ＣＮ５：モータ 3 相 出 力 コネクタ （B3P-VH：日圧） 

No 信号名  備考  

1 モータ U 相出力   

2 モータ V 相出力   

3 モータ W 相出力   

   ・EBD-223741-MC512 の接 続 を想 定 しています。 

 

 

8.10.  ＣＮ６：モータ ホールセンサ入 力 コネクタ （B6P-SHF-1AA：日 圧 ）  

No 信号名 備考 Np 信号名 備考 

1 +12V 出力 2 GND  
3 ホールセンサ入力 U 相   4 ホールセンサ入力 V 相  
5 ホールセンサ入力 W 相  6  ＮＣ 

   ・EBD-223741-MC512 の接 続 を想 定 しています。 

 

 

8.11.  ＣＮ７：モータ エンコーダ入 力 コネクタ (XG4C-1031：オムロン) 

   ・EBD-223741-MC512 の接 続 を想 定 しています。 

 

 

8.12.  ＣＮ８：ＰＭＯＤ－Ａコネクタ (FS1304-RAA1-NNBN-12：アイクレックス) 

 

 

 

 

 

 

 

 

    注．１ ： ＩＲＱ０として使用する場合は、PMOD-A（７）とＭｉｋｒｏＢＵＳ（１５）は同時に使用できません。 

 

  

No 信号名  備考  No 信号名  備考  

1  NC 2 VCC(DC5V) 出力 
3 GND  4  ＮＣ 
5 VoutA#  6 VoutA  
7 VoutB#  8 VoutB  
9 VoutZ#  10 VoutZ  

No 信号名  MP-S7G2-01 の割付け MP-S3A7-01 の割付け 備考  

1 SS P314 P309 出力 
2 MOSI  P203（MOSIB） 出力 
3 MISO P202（MISOB） 入力 
4 SCK P204（RSPCKB） 出力 
5 GND    
6 VCC   DC3.3V 
7 INT P706（IRQ7） P400（IRQ0） 注．１ 入力 
8 RESET P310 P313 出力 
9 N/S P602 P900 ﾓｼﾞｭｰﾙで任意 
10 N/S P603 P901 ﾓｼﾞｭｰﾙで任意 
11 GND    
12 VCC   DC3.3V 
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8.13.  ＣＮ９：ＰＭＯＤ－Ｂコネクタ  (FS1304-RAA1-NNBN-12：アイクレックス) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

8.14.  ＣＮ１０：ＰＭＯＤ－Ｃコネクタ  (FS1304-RAA1-NNBN-12：アイクレックス) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

8.15.  ＣＮ１１：ＭｉｋｒｏＢＵＳコネクタ (FS1319-DAA1-NNBN-6×2 個 ：アイクレックス) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    注．１ ： ８．１２ 参照 

注 ．２ ： ＳＤＡ，ＳＣＬとＴＸ，ＲＸは同 時 使 用 不 可 （９．１の①を参 照 して下 さい。）  

注 ．３ ： PWM とブラシレスサーボモータは同 時 使 用 不 可 （９．１の②を参 照 して下 さい。） 

 

  

No 信号名  MP-S7G2-01 の割付け MP-S3A7-01 の割付け 備考  

1 SS P103 出力 
2 MOSI  P101（MOSIA） 出力 
3 MISO P100（MISOA） 入力 
4 SCK P102（RSPCKA） 出力 
5 GND    
6 VCC   DC3.3V 
7 INT P104（IRQ1） 入力 
8 RESET P105 P600 出力 
9 N/S P106 P601 ﾓｼﾞｭｰﾙで任意 
10 N/S P107 P602 ﾓｼﾞｭｰﾙで任意 
11 GND    
12 VCC   DC3.3V 

No 信号名  MP-S7G2-01 の割付け MP-S3A7-01 の割付け 備考  

1 SS P114 出力 
2 MOSI  P101（MOSIA） 出力 
3 MISO P100（MISOA） 入力 
4 SCK P102（RSPCKA） 出力 
5 GND    
6 VCC   DC3.3V 
7 INT P008（IRQ12） P511（IRQ15） 入力 
8 RESET P115 P512 出力 
9 N/S P009 P115 ﾓｼﾞｭｰﾙで任意 
10 N/S P010 P806 ﾓｼﾞｭｰﾙで任意 
11 GND    
12 VCC   DC3.3V 

No 信号名  MP-S7G2-01 の割付け MP-S3A7-01 の割付け 備考  

1 AN P015（AN006） P015（AN015） 出力 
2 RST P608 P107 出力 
3 CS P609 P106 出力 
4 SCK P102（RSPCKA） 出力 
5 MISO P100（MISOA） 入力 
6 MOSI P101（MOSIA） 出力 
7 DC3.3V    
8 GND    
9 GND    
10    NC 
11 SDA P203（SDA9）   注．２ 入出力 
12 SCL P202（SCL9）   注．２ 出力 
13 TX P203（TXD9）   注．２ 出力 
14 RX P202（RXD9）   注．２ 入力 
15 INT P005（IRQ10） P105（IRQ0） 注．１ 入力 
16 PWM P411（GTIOC9A_A） 注．３ 出力 



ＲＯＢｉｎ（ロビン）シリーズ  ＥＶ－ＳＹＮＥＲＧＹ－０１ 

 

43 

 

8.16.  ＣＮ１２：CAN コネクタ （B3P-SHF-1AA：日圧） 

No 信号名  備考  

1 CANH  

2 GND  

3 CANL  

 

 

8.17.  ＣＮ１３：ＲＳ２３２Ｃコネクタ (XM2C-0942-132L：オムロン)  

 

 

8.18.  ＣＮ14：ＰＭＯＤ－Ｄ１コネクタ (FS1304-RAA1-NNBN-12：アイクレックス) 

MP-S3A7-01 マイコンボード専 用 です。 

    （）内 は PmodCLP（DIGILENT 製 ）を接 続 した場 合 の信 号 名 です。  

 

 

8.19.  ＣＮ1５：ＰＭＯＤ－Ｄ２コネクタ (FS1304-RAA1-NNBN-12：アイクレックス) 

MP-S3A7-01 マイコンボード専 用 です。 

    （）内 は PmodCLP（DIGILENT 製 ）を接 続 した場 合 の信 号 名 です。  

 

  

No 信号名  備考  No 信号名  備考  

1  NC 2 Ｐ３０１（RXD２） 入力 
3 Ｐ３０２（TXD２） 出力 4  NC 
5 GND  6  NC 

7 
RTS 内部で CTS と

接続 
8 

CTS 内部で RTS と
接続 

9  NC    

No 信号名  備考  No 信号名  備考  

1 P000 (DB0)  2 P001 (DB1)  
3 P002 (DB2)  4 P003 (DB3)  
5 GND  6 DC3.3V  
7 P004 (DB4)  8 P005 (DB5)  
9 P006 (DB6)  10 P007 (DB7)  
11 GND  12 DC3.3V  

No 信号名  備考  No 信号名  備考  

1 P800  2 P801  
3 P802  4 P803  
5 GND  6 DC3.3V  
7 P008 (RS)  8 P009 (R/W )  
9 P010 (E)  10 P011 (NC)  
11 GND  12 DC3.3V  
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8.20.  ＣＮ1６、１７：カラーＬＣＤ用 タッチパネル渡 しコネクタ  (XG4C-1031：オムロン) 

MP-S7G2-01 マイコンボード専 用 です。 

    下 記 ＣＮ１８に接 続 されるタッチパネルのピン配 置 が変 更 になった場 合 は、ＣＮ１６とＣＮ１７の渡 しハーネスで  

    入 れ替 えることが可 能 。  

 

 

8.21.  ＣＮ1８：カラーＬＣＤ用 タッチパネルコネクタ (503480-0600：MOLEX) 

MP-S7G2-01 マイコンボード専 用 です。 

 

 

8.22.  ＣＮ1９、２０：カラーＬＣＤ用 渡 しコネクタ  (XG4C-6031：オムロン) 

MP-S7G2-01 マイコンボード専 用 です。 

    下 記 ＣＮ２１に接 続 されるカラーＬＣＤのピン配 置 が変 更 になった場 合 は、ＣＮ１９とＣＮ２０の渡 しハーネスで 

    入 れ替 えることが可 能 。  

 

  

No 信号名  備考  No 信号名  備考  

1 GND  2 Ｐ５１１（SDA２）  
3 Ｐ５１２（SCL２）  4 VDD(3.3V)  
5 Ｐ００４（ＩＲＱ９：INT#）  6 Ｐ３１１（RST#）  
7 NC  8 NC  
9 NC  10 NC  

No 信号名  備考  No 信号名  備考  

1 GND  2 Ｐ５１１（SDA２）  
3 Ｐ５１２（SCL２）  4 VDD(3.3V)  
5 Ｐ００４（ＩＲＱ９：INT#）  6 Ｐ３１１（RST#）  

No 信号名  備考  No 信号名  備考  

1 VBL- (GND)  2 VBL- (GND)  
3 VBL+ (9.9V)  4 VBL+ (9.9V)  
5 ＳＤＯ ＮＣ 6 Ｐ３１１（／RＥＳＥＴ）  
7 Ｐ６０５（/CS）  8 NC(Y2) NC 
9 NC(X1) NC 10 NC(Y1) NC 
11 NC(X2) NC 12 （B0） GND 
13 （B1） GND 14 （B2） GND 
15 Ｐ８０４（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ００：B3）  16 Ｐ８０３（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０１：B4）  
17 Ｐ８０２（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０２：B5）  18 Ｐ６０６（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０３：B6）  
19 Ｐ６０７（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０４：B7）  20 （G0） GND 
21 （G1） GND 22 ＰＡ００（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０５：G2）  
23 ＰＡ０１（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０６：G3）  24 ＰＡ１０（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０７：G4）  
25 ＰＡ０９（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０８：G5）  26 ＰＡ０８（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０９：G6）  
27 Ｐ６１５（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１０：G7）  28 （R0） GND 
29 （R1） GND 30 （R2） GND 
31 Ｐ９０５（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１１：R3）  32 Ｐ９０６（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１２：R4）  
33 Ｐ９０７（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１３：R5）  34 Ｐ９０８（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１４：R6）  
35 Ｐ９０１（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１５：R7）  36 Ｐ３１４（ＬＣＤ＿ＴＣＯＮ１：HSYNC）  
37 Ｐ３１５（ＬＣＤ＿ＴＣＯＮ０：VSYNC）  38 Ｐ９００（ＬＣＤ＿ＣＬＫ：DCLK）  
39 NC  40 NC  
41 VCC (3.3V)  42 VCC (3.3V)  
43 NC  44 NC  
45 VGL(NC)  46 NC  
47 VGH(NC)  48 NC  
49 Ｐ１０２（SPCLK）  50 （SPDAT）  
51 NC  52 Ｐ３１３（ＬＣＤ＿ＴＣＯＮ２：DE）  
53 AVSS  54 GND  
55  NC 56  NC 
57  NC 58  NC 
59  NC 60  NC 
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8.23.  ＣＮ２1：カラーＬＣＤ用 コネクタ (51296-5494：MOREX) 

MP-S7G2-01 マイコンボード専 用 です。 

 

 

 

  

No 信号名  備考  No 信号名  備考  

1 VBL- (GND)  2 VBL- (GND)  
3 VBL+ (9.9V)  4 VBL+ (9.9V)  
5 ＳＤＯ ＮＣ 6 Ｐ３１１（／RＥＳＥＴ）  
7 Ｐ６０５（/CS）  8 NC(Y2) NC 
9 NC(X1) NC 10 NC(Y1) NC 
11 NC(X2) NC 12 （B0） GND 
13 （B1） GND 14 （B2） GND 
15 Ｐ８０４（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ００：B3）  16 Ｐ８０３（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０１：B4）  
17 Ｐ８０２（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０２：B5）  18 Ｐ６０６（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０３：B6）  
19 Ｐ６０７（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０４：B7）  20 （G0） GND 
21 （G1） GND 22 ＰＡ００（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０５：G2）  
23 ＰＡ０１（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０６：G3）  24 ＰＡ１０（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０７：G4）  
25 ＰＡ０９（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０８：G5）  26 ＰＡ０８（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ０９：G6）  
27 Ｐ６１５（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１０：G7）  28 （R0） GND 
29 （R1） GND 30 （R2） GND 
31 Ｐ９０５（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１１：R3）  32 Ｐ９０６（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１２：R4）  
33 Ｐ９０７（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１３：R5）  34 Ｐ９０８（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１４：R6）  
35 Ｐ９０１（ＬＣＤ＿ＤＡＴＡ１５：R7）  36 Ｐ３１４（ＬＣＤ＿ＴＣＯＮ１：HSYNC）  
37 Ｐ３１５（ＬＣＤ＿ＴＣＯＮ０：VSYNC）  38 Ｐ９００（ＬＣＤ＿ＣＬＫ：DCLK）  
39 NC  40 NC  
41 VCC (3.3V)  42 VCC (3.3V)  
43 NC  44 NC  
45 VGL(NC)  46 NC  
47 VGH(NC)  48 NC  
49 Ｐ１０２（SPCLK）  50 （SPDAT）  
51 NC  52 Ｐ３１３（ＬＣＤ＿ＴＣＯＮ２：DE）  
53 AVSS  54 GND  
55  NC 56  NC 
57  NC 58  NC 
59  NC 60  NC 
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9. 設定  

9.1.  評 価 ボード(EV-SYNERGY-01)側 の設 定  

    ① MikroBUS の SCI と I IC の切 り替 え  

JP1,2 １番 側 ショート 

  MikroBUS の TX,RX 有 効  

出 荷 時 設 定  

JP1,2 
２番 側 ショート 

  MikroBUS の SDA,SCL 有 効  

 

 

    ② ブラシレスモータ(GTOVUP 信 号 )と MikroBUS(PWM 信 号 )の切 り替 え  

JP3 １番 側 ショート 

  ﾌﾞﾗｼﾚｽﾓｰﾀ(GTOVUP 信 号 )有 効  

出 荷 時 設 定  

JP3 
２番 側 ショート 

  MikroBUS(PWM 信 号 )有 効  

 

 

    ③ エンコーダ終 端 抵 抗 切 り替 え  

JP4,5,6 １番 側 ショート 

  終 端 抵 抗 有 り  

出 荷 時 設 定  

JP4,5,6 
２番 側 ショート 

  終 端 抵 抗 無 し  

 

 

    ④ ＣＡＮ終 端 抵 抗 切 り替 え  

JP7 １番 側 ショート 

  終 端 抵 抗 有 り  

出 荷 時 設 定  

JP7 
２番 側 ショート 

  終 端 抵 抗 無 し  

 

 

 

9.2.  マイコンボード(MP-S7G2-01／MP-S3A7-01)側 の設 定  

      ・ＵＳＢバスパワー 

          JP1 をオープンとし、USB バスパワーは使用 しない設 定 としてください。  

 

        [MP-S7G2-01]                       [MP-S3A7-01] 

 

 

 

 

 

 

  

オープンにする 

1 2 

1 2 

1 2 

1 2 

1 2 

1 2 

1 2 

1 2 

VBUS
VBUS5V

JP1

CN6

 

VBUS
VBUS5V

JP1

CN7
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10. ＬＥＤ、スイッチ  
      （１）D/A 出 力 確 認 用 LED （LED1 ： マイコンボードの D/A ﾎﾟｰﾄに接 続 ） 

           D/A 値 に応 じて点 灯 します。 

      （２）汎 用 LED （LED2～5 ： マイコンボードの I/O ポートに接 続 ） 

           “L”で点 灯 します。 

      （３）NMI 用 タクタイルスイッチ  (SW1： マイコンボードの NMI 入 力 に接 続 ) 

           スイッチを押 すことによりマイコンボードへ NMI を入 力 します。 

      （４）リセット用 タクタイルスイッチ  (SW2： マイコンボードの RST 入 力 に接 続 ) 

           スイッチを押 すことによりマイコンボードへリセットを入 力 します。 

      （５）汎 用 トグルスイッチ  （SW3～6 ： マイコンボードの I/O ポートに接 続 ） 

           ON の時 ”L”を入 力 します。  

           OFF の時 ”H”を入 力 します。 
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11. 外部インターフェース  

     外 部 Ｉ／Ｏ接 続 イメージ  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

ﾀｯﾁﾊﾟﾈﾙ付 きｶﾗｰｸﾞﾗﾌｨｯｸ液 晶  

AM320240LFTMQW-TD4H-I（AMPIRE 製 ）  

ﾌﾞﾗｼﾚｽﾓｰﾀ  

EBD-223741-MC512（ｼﾁｽﾞﾝ千 葉 精 密 製 ）  

PMOD 用 ｷｬﾗｸﾀ液 晶  

PmodCLP（DIGILENT 製 ）  

MikroBUS 用 ﾏｲｸﾛ SD 

MIKROE-924（MikroElektronika 製 ）  

PMOD 用 Wi-Fi  
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11.1.  ブラシレスモータ I/F 

・モータ駆 動 信 号 出 力 、ホール IC 入 力 、エンコーダ入 力 、モータ駆 動 電 流 計 測 回 路 を備 えた、ブラシレスモータ

ドライバ I/F を搭 載 しています。 

・モータ電 源 回 路 、駆 動 信 号 出 力 回 路 、ホール IC 入 力 回 路 、電 流 計 測 回 路 は絶 縁 されています。  

・EBD-223741-MC512(シチズン千 葉 精 密 株 式 会 社 )の接 続 を想 定 したサンプルプログラムを用 意 しています。 

・モータ電 源 は CN4 より+12V または+24V を入 力 してください。EBD-223741-MC512 を接 続 する場 合 は、+12V

供 給 としてください。  

・MP-S7G2-01 マイコンのポートとモータ I/F の関 係 は以下 の表 のようになっています。 

RZT1 マイコン ポート  機 能  備 考  

GTOUUP_B(P413) U 相 ハイサイド出 力  

※注  

GTOULO_B(P412)  U 相 ローサイド出 力  

GTOVUP_B(P411)  V 相 ハイサイド出 力  

GTOVLO_B(P410)  V 相 ローサイド出 力  

GTOWUP_B(P409) W 相 ハイサイド出 力  

GTOWLO_B(P408)  W 相 ローサイド出 力  

I/O(P805)  CW/CCW Low 出 力 で CW 方 向  

High 出 力 で CCW 方 向  

I/O(P604)  SHUT DOWN Low 出 力 にてドライブ停 止  

GTIU_B(P500) Ｕ相 ホールセンサ入 力   

GTIV_B(P501)  V 相 ホールセンサ入 力   

GTIW_B(P502)  Ｗ相 ホールセンサ入 力   

GTIOC13A(P504) エンコーダ入 力 A 相   

GTIOC13B(P505) エンコーダ入 力 B 相   

IRQ15(P506)  エンコーダ入 力 Z 相   

AN000 U 相 モータ駆 動 電 流 計 測   

AN001 V 相 モータ駆 動 電 流 計 測   

AN002 W 相 モータ駆 動 電 流 計 測   

 

※注  

ハイサイド側 とローサイド側 が同 時 に ON 出 力 された場 合 、貫 通 電 流 防 止 のため内 部 IC により出 力 が制 限 さ

れます。 
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・MP-S3A7-01 マイコンのポートとモータ I/F の関 係 は以 下 の表 のようになっています。 

RZT1 マイコン ポート  機 能  備 考  

GTOUUP_B(P413) U 相 ハイサイド出 力  

※注  

GTOULO_B(P412)  U 相 ローサイド出 力  

GTOVUP_B(P411)  V 相 ハイサイド出 力  

GTOVLO_B(P410)  V 相 ローサイド出 力  

GTOWUP_B(P409) W 相 ハイサイド出 力  

GTOWLO_B(P408)  W 相 ローサイド出 力  

I/O(P805)  CW/CCW Low 出 力 で CW 方 向  

High 出 力 で CCW 方 向  

I/O(P807)  SHUT DOWN Low 出 力 にてドライブ停 止  

GTIU_B(P500) Ｕ相 ホールセンサ入 力   

GTIV_B(P501)  V 相 ホールセンサ入 力   

GTIW_B(P502)  Ｗ相 ホールセンサ入 力   

GTIOC7A_A(P304)  エンコーダ入 力 A 相   

GTIOC7B_A(P303)  エンコーダ入 力 B 相   

IRQ8(P305) エンコーダ入 力 Z 相   

AN021 U 相 モータ駆 動 電 流 計 測   

AN022 V 相 モータ駆 動 電 流 計 測   

AN023 W 相 モータ駆 動 電 流 計 測   

 

※注  

ハイサイド側 とローサイド側 が同 時 に ON 出 力 された場 合 、貫 通 電 流 防 止 のため内 部 IC により出 力 が制 限 さ

れます。 

 

11.2.  CAN I/F  

・CAN トランシーバ(SN65HV256：TI)を搭 載 しています。 

・3.3V レベルと差 動 レベルの変 換 を行 い、MAX1Mbps の転 送 が可 能 となっています。 

・S7G2/S3A7 マイコンに内 蔵 の CAN ch0 を使 用 しての CAN 送 受 信 が可 能 です。  

 

11.3.  RS232C 用 DSUB コネクタ 

・S7G2/S3A7 マイコンに内 蔵 の SCI ch2 を使 用 して RS232C 通 信 が可 能 です。、  

 

11.4.  PMOD-A / PMOD-B / PMOD-C コネクタ 

・PMOD I/F を 3ch 搭 載 しています。 

・ポートの割 付 けは MP-S7G2-01／MP-S3A7-01 ハードウェアマニュアルおよび８．１２～８．１４を参 照 して 

下 さい。 
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11.5.  PMOD-D1 / PMOD-D2 コネクタ 

・MP-S3A7-01 マイコンボード専 用 です。 

・PmodCLP（DIGILENT 製 ）の接 続 が可 能 です。  

・ポートの割 付 けは MP-S7G2-01／MP-S3A7-01 ハードウェアマニュアルおよび８．１８、８．１９を参 照 して 

下 さい。 

 

11.6.  MikoroBUS コネクタ  

・MikoroBUS I/F を 1ch 搭 載 しています。 

・ポートの割 付 けは MP-S7G2-01／MP-S3A7-01 ハードウェアマニュアルおよび８．１５を参 照 して下 さい。 

 

11.7.  タッチパネル付 きカラーグラフィック液 晶  I/F 

・MP-S7G2-01 マイコンボード専 用 です。 

・タッチパネル付 カラーグラフィック液 晶 は AMPIRE 製 AM320240LFTMQW-TD4H-I の接 続 を想 定 したサンプル

プログラムを用 意 しています。 
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12. 外形寸法図  
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13. 回路図  

       別 紙 参 照  

 

 

14. 関連製品  

14.1.  マイコンボード(MP-S7G2-01) 

本 評 価 ボードに実 装 可 能 なマイコンボードです。 

詳 細 は MP-S7G2-01 ハードウェアマニュアルを参 照 して下 さい。  

                                               

搭 載 機 能  

  ・128Mbit シリアル FlashROM 

  ・256Kbit FRAM 

  ・MAC アドレス付 き 2Kbit EEPROM 

  ・USB I/F(HOST/FUNCTION)  

  ・Ethernet I/F×1 ポート  

  ・電 源 電 圧 監 視  

  ・SCI I/F 

  ・JTAG I/F 

  ・SCI ﾌﾞｰﾄ 

  ・電 池 ﾊﾞｯｸｱｯﾌﾟ  

 

 

 

14.2.  マイコンボード(MP-S3A7-01) 

本 評 価 ボードに実 装 可 能 なマイコンボードです。 

詳 細 は MP-S3A7-01 ハードウェアマニュアルを参 照 して下 さい。  

                                             

搭 載 機 能  

  ・128Mbit シリアル FlashROM 

  ・256Kbit FRAM 

  ・USB I/F(HOST/FUNCTION 切 替 え)  

  ・電 源 電 圧 監 視  

  ・SCI I/F 

  ・JTAG I/F 

  ・SCI ﾌﾞｰﾄ 

  ・電 池 ﾊﾞｯｸｱｯﾌﾟ  
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